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Vyvoj elektroniky mobilnich robotu

Navrh elektronickych komponent pro potreby

soutéze Eurobot
- navyseni vykonu
- minimalizace rozmeéru

Nova koncepce rozvodu napajecich napeéti

Vv robotu
- zjednodusSeni stavajiciho stavu
- odstranéni soucasnych nevyhovujicich vlastnosti




Vyvoj elektroniky mobilnich robotu

Deska EB_ BOARD

- universalni rozhrani pro fizeni pomocnych
mechanism

- zalozena na LPC1768 (ARM Cortex-M3)

Deska DRIVER_BOARD

- zpracovani signalu rota¢nich kodérl od nezavislé
odometrie

- regulace pohonnych bezkartacovych motorl robotu
- vystavena na procesorech H8S52638 (Renesas)




Vyvoj elektroniky mobilnich robotu

DRIVER_BOARD v souCasném rocniku soutéze pinée
vyuzivana

EB BOARD ve zkuSebni fazi (potfebné upravy knihoven)

Plany pro dalsi rocniky:
- vyladéni PID konstant regulatoru pro konkrétni motor
- nahrada motion controlleru H852638 (napr. FPGA)
- zkompletovani knihoven pro EB_ BOARD




Elektronika mobilnich roboti

EB_ BOARD

Autor: Jaroslav Sach

Paterni komunikace robotu tvorena
prumyslovou sbérnici CAN

Deska vystavena na procesorech H8S2639

Vedouci: Ing. Michal Sojka

DRIVER_BOARD

Elektronika obstaravajici pohyb robotu
- Rizeni BLDC motori

- Zpracovani pulsu z inkrementalnich
senzoru nezavislé odometrie

Rozhrani USB
IRC od motoru
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Universalni vstupy / vystupy

A4

Indika¢ni LED
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Indika¢ni LED

Universalni rozhrani pro rizeni pomocnych mechanismu robotu

- Rizeni dvou stejnosmérnych motort do 5A

- Analogové vstupy s hardwarovou i softwarovou

filtraci

- Port universalnich vstup( / vystupd

- Rozhrani sériové komunikace: USB, UART

CAN, I12C, SPI1
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Deska vystavena na procesoru LPC1768
s jJadrem ARM Cortex-M3

Universalni vstupy / vystupy
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