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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani mimofadné narocné

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.

Predlozena bakalarska prace se zabyva navrhem algoritmi kontroly trakce pro oblasti velmi nizkych rychlosti. Tato prace
resi dvé hlavni vyzvy, definice a implementace matematickych model(i platnych pro nizké rychlosti a verifikace vyvinutych
algoritm@ pomoci realnych jizdnich testl s vyuZzitim zmensené jizdni platformy.

Splnéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Student zaddni splnil ve vSech bodech v plné mire

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své reseni pribézné konzultoval a
zda byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prdce.

Student byl velmi aktivni a na dohodnuté terminy chodil pfipraven.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte uroveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Predlozena prace je na dobré Urovni. Kde student byl schopen vyzZit znalosti ziskané béhem studia, které dale Uspésné
rozsitil o informace z literatury a dalSich zdroji. Vysledkem je funkcni feseni kontroly trakce pro nizké rychlosti ovérené
pomoci jizdnich testli na zmen3ené experimentalni platformé.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace A - vyborné
Posudte sprdvnost pouZivani formdlnich zdapisi obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.
PfedloZena prace je v anglickém jazyce a plné odpovida rozsahem a formou.

Vybér zdroju, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskdvdni a vyuZivani studijnich materidl( k reSeni zdvérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné
odliseny od vlastnich vysledk( a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s cita¢nimi zvyklostmi a normami.

Student prokazal schopnost pracovat s literaturou a ziskat informace z dalSich zdroji nezbytnych pro realizaci této prace.

Dalsi komentare a hodnoceni
Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napr. k trovni teoretickych vysledku, nebo k urovni a
funkénosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupum, experimentdlni zru¢nosti apod.
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Student se velmi dobte zorientoval v problematice kontroly trakce v nizkych rychlostech, dokazal pfevzit experimentalni
platformu, kterou modifikoval pro potreby testovani vyvijenych algoritmd. Soucasti predloZzeného feseni jsou vyvinuté
algoritmy implementované na STl vestavéné platformé. Modifikace elektroniky a ndvrh novych komponent testovaci
platformy vyrobenych pomoci 3D tisku.

I1l. CELKOVE HODNOCENIi A NAVRH KLASIFIKACE

PredloZena prace resi problematiku navrhu fizeni trakce vozu ve velmi nizkych rychlostech. Studen Uspésné prevzal testovaci
platformu, kterou dale modifikoval pro potfeby testovani vyvijenych algoritm(. Dale predefinoval matematicky model
podélného skluzu kola pro regiony nizkych rychlosti a naimplementoval dva fidici algoritmy kontroly trakce. Veskeré
algoritmy ovéfil pomoci nelinedrnich simulaci v prostfedi Matlab & Simulink a ndsledné simulaéniho prostfedi IPG CarMaker.
V neposledni fadé proved! Uspésné ovéreni na experimentalni platformé pomoci jizdnich testa.

PfedloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.

Datum: 2.5.2022 Podpis:
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I. IDENTIFIKACNI UDAJE

Nazev prace: Trakcni algoritmy vozu pro nizké rychlosti
Jméno autora: Jan Kohout

Typ prace: bakalarska

Fakulta/ustav: Fakulta elektrotechnicka (FEL)
Katedra/ustav: Katedra fidici techniky

Oponent prace: Ing. Marek Laszlo

Pracovisté oponenta prace: Needronix CZ, s.r.o.

Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocnéjsi

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.

Praca je pomerne rozsiahla a téma je komplexné. Zaoberd sa ako riadenim preklzu, tak aj implementaciou (HW/SW) a
nasledne validadciou na zmensenej platforme.

Spinéni zadani spinéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spIinéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Praca spifia vietky body zadania.

Zvoleny postup feSeni spravny

Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody reseni.

Student opisal tedriu dynamiky vozidla a state of the art rieeni riadenia preklzu. Dalej navrhol riadiaci algoritmus na
zjednodusenom matematickom modely. Nasledne riesenie verifikoval na modeloch réznej zlozitosti. Na zaver rieSenie
validoval na zmensenej platforme prakticky.

Ocenujem, Ze Student vo svojej praci navrhol a analyzoval aj state of the art riesenie (logicky algoritmus riadenia preklzu). V
praci mi véak chyba detailnejsie pojednanie o vybere konkrétneho rieéenia a porovnanie vyhod — benchmark. Student
napriklad cituje aj open loop riadenie, ktorému sa dalej nevenuje.

Odborna uroven B - velmi dobie

Posudte uroveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a dat
ziskanych z praxe.

Student preukazal vedomosti v pripade modelovania dynamiky vozidla, navrhu riadiaceho systému, ale aj praktickej
implementacie na zmensenej platforme.

Niektoré z Gvah ohladom interpretacie dat nie su spravne. Napriklad nestlad merania rychlosti prednej a zadnej napravy,
kde podla autora ide pravdepodobne o rozdiel kvéli dynamickym zmenam polomeru pneumatik z dévodu vyssej rychlosti a
teda odstredivych sil. Z dat je viak zrejma pomerne nizka rychlost, kde tieto efekty su zanedbatelné.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace C - dobie

Posudte sprdvnost pouZivani formdlnich zdpis( obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Pozitivne hodnotim, Ze je praca napisana v anglickom jazyku a je pomerne rozsiahla. Praca vSak obsahuje mnozZstvo
preklepov, $tylistickych chyb, ale aj chyb v terminolégii (napriklad pouZivanie ,break” namiesto ,brake"). Cislovanie citacii
nie je postupné od zaciatku dokumentu. Praca je Citatelna, ale vyZaduje orientaciu v danej problematike. Pre lepsiu
Citatelnost by som odporucal pisat v mnoznom disle.

Vybér zdrojti, korektnost citaci C - dobfe
Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavani a vyuZivani studijnich materidlti k reseni zavérecné prdce. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky radné odliseny od
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vlastnich vysledki a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Student pouziva mnoZstvo zdrojov. Student nadvazoval na predchadzajtice prace, ktoré dalej cituje. PouZité odborné zdroje
su vsak na réznej kvalitativnej Grovni. Niektoré z citacii fér nie si vhodné a mali byt nahradené kvalitnejSimi zdrojmi vacsej
relevancie. Je viak zrejmé, ktoré Uvahy patria autorovi a ktoré prevzal.

Dalsi komentare a hodnoceni
Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napr. k drovni teoretickych vysledkd, nebo k trovni a
funkénosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupum, experimentdlni zruc¢nosti apod.

I1l. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pfipadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdveérecné prdce pred komisi

Z uvedeného je zrejmé, Ze Student rozumie problematike a je schopny samostatnej vyvojovej ¢innosti.
Navrhované riesenie preukazatelne zlepSuje jazdnu dynamiku vozidla. Moje vycitky su hlavne k formdlnej oblasti a
k vyhodnoteniu prace, kde nie je Uplne zrejmé ako dobre navrhované rieSenie funguje pre nizke rychlosti v
porovnani so state of the art rieSenim. V Casti future work by som oc¢akaval konkrétnejsi popis problémov a ich
pripadnych rieSeni do buducna.

K praci mam niekolko dopliujucich otazok:
1. Ako vyzerd referenéna rychlost kolesa v zavislosti na rychlosti vozidla pre ucel riadenia preklzu, ak sa
pouzije vami navrhovany vypocet pre pomalé rychlosti 3.13 v porovnani s uvedenym vypoctom 3.10?

2. Ako si vysvetlujete zniZujuci sa prud a rychlost favého motora v pripade Obrazku 8.1?
3. Zaoberali ste sa vplyvom akénych zdsahov na kvalitu riadenia? Konkrétne parametrom VESC?

PredloZenou zédvéretnou praci hodnotim klasifikaénim stupném C — dobfre.

Datum: 12.6.2023 Podpis:
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