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Ridici jednotka pro elektrokolo

Pohon elektrokola - BLDC hub motor

Ridici jednotka umoZfuje motorovy a
generatorovy rezim

TrakCni charakteristika: momentova, vykonova

Vhodny akumulator: LiFePO4, LiPol, oloveny
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Dekuji za pozornost
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Elektrokola jsou jizdni kola doplnéna o pomocny elektricky pohon. V roli
pohonu se u nich nejcastéji vyskytuji trifazové bezkomutatorové
elektromotory s permanentnimi magnety (BLDC) umisténé v naboji
pfedniho resp. zadniho kola. Tyto motory dokazi dodavat vysoky vykon
(500 W) pfi relativné malych rozmérech a vyznacuji se velmi dobrou
spolehlivosti. Jejich nevyhodou je ovsem slozitéjsi Fizeni.

Systém elektrokola musi tedy nutné obsahovat fidici jednotku, ktera
zajisti Fizeni pohonu podle zvolené trakcni charakteristiky pfip. fizeni
regenerativniho brzdéni.

Zakladnim prvkem fidici jednotky je tiifazovy mistek, ke
kterému je pfipojen bezkomutatorovy motor. Jednotlivé Siber _fH_
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spinaci prvky mustku jsou rizeny PWM signaly, které generuje | spinat i |

mikrokontrolér. Vhodnym fizenim mustku lze zajistit jak
motorovy tak generatorovy rezim pohonu.
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Pro generovani spravné sekvence fridicich signalu je v
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akumulatoru musi byt sniman proud tekouci motorem. Na
zakladé jeho velikosti pak regulator zajisti jizdu resp. nabijeni
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podle poZzadované charakteristiky. e :
Systém obsahuje i sadu obvodd pro hlidani svorkového st
napéti akumulatoru, protékajiciho proudu a teploty i g x::::_—_I[
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vykonovych spina&i. Prekro¢eni mezi uvedenych parametru
vede ke snizeni doby zivotnosti nebo zni¢eni komponent.

bezproblémové instalace na jizdni kolo. Zhotoveny vzorek ma
rozméry 185 x 52 mm.
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prubéhu proudu ve vinuti a indukovaného
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napéti (BEMF) v ramci jednoho elektrického K napajeni Fidici jednotky mize byt pouZit bud akumulator
cyklu. typu LiFePO4 nebo gelovy olovény.
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