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BakalaFska prace se zabyvala implementaci komunikaéniho rozhrani Zigbee do ji7 existujiciho projektu
autodrahovych vozidel. Projekt sestava z nékolika autitek, kterd maji jezdit s definovanymi rozestupy.
Cilem prace bylo umoznit autdm komunikovat mezi sebou. Hardware jiz byl navrien dopfedu, préce se
zabyvala (aZ na vyjimky) Cisté softwarem.

V prvni &asti se studentka zabyvala zprovoznénim komunikace pres SPI. V této fizi se ukazala
nespolehlivost a Spatny navrh HW, ktery ale nebyl praci studentky. Komunikaci se nakonec rozchodit
podafilo, bohuZel jen u tfi autitek. Nasledné sle¢na Vlasova vytvofila zakladni API pro komunikaci pFes
Zigbee a integrovala jej do soucasného SW v autitku. Dale se ji podafilo zprovoznit algoritmus pro
uréeni pozice vozidel v koloné. Experimentélni vysledky prace potvrzuji pozitivni vliv komunikace na
fizeni. Zadani prace tedy bylo splnéno ve viech bodech.

Vysledny experiment a ziskana data ukazujf jak pouZitelnost Zigbee, tak zejména vyhody feedforward-
sloZky fizeni. Jedna se o uZitecné vysledky, které jsou navic v praci prezentovéany piehlednou formou.
Stejné tak zakladni analyza vlastnosti Zigbee patii mezi pfinosy préce. P¥i vyvoji nové platformy vozidel
se rozhodné bude ze zkuSenosti ziskanych v ramci této prace Cerpat.

Slecna Vlasova pracovala na projektu velmi poctivé a vénovala mu hodné &asu, ktery ale odpovidal
kreditovému ohodnoceni pfedmétu. Konzultace probihaly pravidelné a studentka vétsinu pfipominek
zapracovala. BohuZel, kvlli Eastym HW chybdm se prace protahovala, a to nikoliv vinou studentky. Dale
se vyskytly chyby v dokumentaci vyrobce, co? ale byva standardni problém, kterému vyvojai musi umét
Celit.

| pfesto, Ze zadani bylo do jisté miry splnéno ve viech bodech, bych o&ekéval iniciativn&jsi
a samostatnéjsi pfistup k FeSeni problém(. Jednalo se o &ist& implementaéni préci, kterd nevyZadovala
Zadné znalosti nad ramec standardniho bakalafského studia. Sle¢na Vlasova sice viechny problémy
nakonec vyresila, ale nékdy s pomoci vedouciho & ostatnich student( a feéeni neni univerzaini.

Mém pocit, Ze vysledné feSeni je nepfili§ dotaZené a neni jednoduse modifikovatelné. Vie bylo
vytvofeno a pfizpisobeno pro jeden vysledny experiment. Jako pfiklad Ize uvést pfipojovani k siti
(pouze po restartu), pfipadné prace s napevno nastavenymi adresami aut (leader mé adresu 5).
Vytvofeni APl znamend i popis a ukdzku pouZiti funkci, coZ nikde v préci neni uvedeno. Stejné tak nejsou
v kédu zfetelné oddéleny jednotlivé vrstvy programu (API od vysledného Fizeni). Navic kéd nenf prilis
komentovany.

Na projektu a testovani musela spolupracovat se studentem Alexaderem Duberiem, ktery tvofil
grafické rozhrani pro ovladani kolony. Myslim, Ze spoluprice fungovala a studentka tak prokazala
schopnost pracovat v tymu.

Samotnd prace je pékné zpracovand a psana dobrou angli¢tinou. Pfesto bych uvital v&tsi diiraz na praci
studentky a méné popisnych pasaZi. Napfiklad sitové a spojové vrstvy Zigbee protokolu neni mozné
z komunikacniho stacku ovlivnit, pfesto je jim vénovéno hodné& prostoru. Stejné tak struktura
jednotlivych paketu je sice dileZita sou¢ast implementace, ale neméla by narusovat popis logiky. Cast



s experimentdlnim ovéfenim algoritmu povaZuji za nejzdafilej3i ¢ast préce, je jasné a srozumitelné
popsana. Pfesto i zde jsou chyby: kritérium pro vypotet chyb jednotlivych algoritmil je §patné zvoleno
a vede k nespravnym zavérim, Ze systém bez vzdélenostniho reguldtoru ma menii chybu ne systém
s regulatorem. Celkové se v praci vyskytuje vice fakticky nespravnych tvrzeni (napf. sensor vzdalenosti
se pomalu ustaluje).

Obecné bych fekl, Ze préce splnila zadani a rozhodné prokazuje inZenyrské schopnosti sle€ny Vlasovy.
Vysledek ale (navzdory nesporné snaze a poctivé préci) zlstal na pili cesty. Price je dle mého nazoru
na rozhrani znamek B a C. Navrhuji tedy hodnoceni velmi dobfe - B s 80 body.
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Anastasia Vlasova presents her bachelor’s thesis with the title Communication for distributed
control of slotcar vehicular platoon. The thesis presents an implementation of a communication
infrastructure for platoon control algorithm, in which vehicles share their states with each other’s.
Different algorithms were implemented as well (e.g. position determination in the platoon,
address information and parameters setting).

Anastasia Vlasova nicely explained the hardware and software details. The communication
infrastructure including the communication protocol (i.e. ZigBee protocol) and the underlying
hardware are presented in details. All the related information to the construction of the network
is nicely illustrated by figures, diagrams, flow charts and tables. The English quality is very good,
however, some grammatical mistakes are found in the thesis and it is necessary to care more
about the punctuation marks. Although in sequence diagram presented in Figure 14, one arc is not
labeled. Some abbreviations like GPIO, USART are not included into the abbreviation section.

In the experiments part, different scenarios are demonstrated for 3 slotcars which partially
confirmed that the implemented driver works successfully (i.e. the inter-vehicle communications
are enabled and works correctly). Also, the communication system that allows the vehicles to
share their measurements is tested and proved somehow that the address exchange, position
determination and parameter settings are provided. But for real cases, the number of slotcars in
the experiments is too small to prove the correctness of the work. Also, based on the
communication network presented in the thesis, what about the effects of the data flows on the
response time of the controllers? Also what about fault tolerance in case some errors happened
during the communications?

Having read the manuscript submitted, the quality of writing and the ability of Anastasia Vlasova
to present the inter-vehicle communication infrastructure and the provided communication
infrastructure in which vehicles share their states and based on the obtained results and the future
work guidelines, I recommend marking the aforementioned bachelor’s thesis with A-excellent.
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