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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani mimoiadné ndrocné

Hodnoceni ndrocnosti zadéni zdvéreéné prdce.

PfedloZend prace se zabyva navrhem fidici strategie adaptivniho tempomatu v situacich, kdy se v t&sné blizkosti pFed
vozidlem nahle objevi vozidlo s vyrazné niZsi rychlosti. Tato situace se &asto nazyva ,cut-in“ manévr. Reakce adaptivniho
tempomatu je kriticka z pohledu bezpeénosti posddky. V piipadé dostateéného manévrovaciho prostoru ego vozidla, kdy
fizeni nepodléha striktné nouzovému bridéni, vstupuje do hry komfort posadky. Cilem této préce je vytvofit vyvojové a
testovaci prostfedi vhodné pro nastaveni chovani vozidla pfi cut-in manévru pomoci definice objektivnich kritérii manévru
vozidla a pfipadné komfortu posadky.

Splnéni zadani splnéno
Posudte, zda predloZend zdvéreénd prdce spifiuje zaddni. V komentdii pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela

spinény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zadéni zcela spinéno, pokuste se posoudit zévaznost, dopady a

vrve

pfipadné i priciny jednotlivych nedostatka.
Student zadani splnil ve viech bodech v piné mife.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné
Posudte, zda byl student béhem Feseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své feSeni pribézné konzultoval a
zda byl na konzultace dostatecné pfipraven. Posudte schopnost studenta samostatné tviiréi préce.

Student byl velmi aktivni, na dohodnuté terminy chodil pfipraven. Aktivné diskutoval vznikié problémy a sam navrhoval
moina feseni.

Odborna Groveit A - vyborné

Posudte tiroveri odbornosti zavéreéné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladii a
dat ziskanych z praxe.

PfedloZend prace je na skvélé teoretické trovni. Kde student byl chopen pretavit aktudlni teoretické vysledky a aplikovat je
na redlny problém primyslové trovné.

Formdlni a jazykova tiroven, rozsah prace A - vyborné
Posudte sprdvnost pouZivini formdlinich zépist obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strénku.
PiedloZena prdce je v anglickém jazyce na velmi dobré Grovni a pIné odpovida rozsahem a formou.

Vybér zdrojh, korektnost citaci A - vyborné

Vyjadrete se k aktivité studenta pfi ziskdvdni a vyuZivdni studijnich materidlii k feSeni zdvéreéné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovéfte, zda jsou viechny pfevzaté prvky Fadné
odlifeny od viastnich vysledk a dvah, zda nedoslo k poruseni citaéni etiky a zda jsou bibliografické citace ipiné a v souladu
s citaénimi zvyklostmi @ normami.

Student prokdzal schopnost pracovat s literaturou samostatné nastudovat nezbytna témata a vyhledavat relevantni
zdroje.
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Dalsi komentafe a hodnoceni
Vyjadrete se k drovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napf. k drovni teoretickych vysledkd, nebo k drovni a
funkénosti technického nebo programového vytvofeného feseni, publikacnim vystupim, experimentdlini zruénosti apod.

Student se velmi dobi'e zorientoval v problematice a dodal feSeni vyuZivajici poznatky v oblasti systému fizeni navdzané na
relevantni problematiku primyslové trovné.

IIl. CELKOVE HODNOCEN{ A NAVRH KLASIFIKACE

Student Uspééné navazal na prdci svych predchiidcl, zorientoval se v problematice a byl schopen dorufit feSeni, které dle
mého nazoru piekraduje svym rozsahem a technickou kvalitou rozsah bakalarské prace. Panu Fantovi se podafilo
naformulovat kritérium manévru vozu zaloZené na objektivnich veli¢inach se zasadnim vlivem na vnimani manévru a komfort
cestujicich. Vysledny rychlostni profil byl pouZit jako reference adaptivniho tempomatu. V neposledni fadé se studentovi
podafilo pfipravit testovaci prostfedi s vyuzitim pohyblivého simulatory jizdni dynamiky vozu pro sbér a analyzu subjektivniho
hodnoceni od testovanych subjektt z fad studentd a zaméstnanc( $koly. Toto je jediné slabsi misto celé prace, jelikoz nebylo
moZné, vzhledem k epidemiologické situaci a omezeni z ni plynoucich, uskutecnit testovani v plném rozsahu a tim piné

potvrdit vysledky prace. Nicméné i za takto naroénych podminek student dokdazal spinit zadani v plném rozsahu a pfedlozit
praci vyborné trovné.

PtedloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.

Datum: 31.5.2021 Podpis:
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I. IDENTIFIKACNI UDAJE

Nazev prace: Adaptive Cruise Control response optimization with respect to riding comfort
Jméno autora: Vit Fanta

Typ prace: bakalarska

Fakulta/dstav: Fakulta elektrotechnicka (FEL)

Katedra/dstav: Katedra fidici techniky

Oponent prace: Ing. Jan Salasek

Pracovisté oponenta price: Porsche Engineering Services

Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narofnéjsi
Hodnoceni ndroénosti zaddani zavéreéné prace

vy

Zadani préace shledavam jako naro¢néjsi, protoze problematika komfortniho fizeni podélné dynamiky vozu pomoci
adaptivniho tempomatu je podle mého nazoru netrividini.

Spinéni zadéni splnéno

Posudte, zda pfedloZend zdvérecnd prdce splfiuje zaddni. V komentdfi pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
spinény, nebo zda je prdce oproti zaddni roziifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a
pripadné i pFiciny jednotlivych nedostatkd. - _
PfedloZena prace spliiuje viechny body zadéni. Velice kladné hodnotim studium a vyhodnoceni jizdniho komfortu pomoci
nezdvislé skupiny pasazérd. To prokazuje, Ze realizovana préice doséhla urovné, kdy ji bylo moZné nechat posoudit i $ir§imu
okoli.

Zvoleny postup FeSeni spravny

Posudte, zda student zvolil sprdvny postup nebo metody feseni. )
Postup feseni byl zvolen sprévné. Student nastudoval problematiku adaptivniho tempomatu. Formuloval teoretické Fedeni
optimalizace generovani poZadavku podelného zrychleni Ego vozidla, které pak implementoval v Matlabu a chovani
vysledného reguldtoru demonstroval na syntetickych situacich ve virtuainim prostredi a vozidlovém simulatoru. Za
nestastné feleni povaZuji méfeni podéIného zrychleni vozidlového simulatoru pomoci mobilniho telefonu, to véak student
v praci sdm zmiriuje.

Odborna droven B - velmi dobfie
Posudte droveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuliti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladd a
dat ziskanych z praxe.

Student predvedl schopnost zorientovat se v dané problematice za pomoci odborné literatury, implementovat teoretické
formulace, schopnost vyuZit vyvojovych balik(i nebo navazat na studentské prace z minulych let. Price je na vysoké
odborné trovni, aviak je Skoda, Ze nékteré klitové kapitoly nejsou detailngji rozvedeny. Napfiklad u fe$eni optimalizaéni
dlohy by bylo vhodné uvést piiklad, za jakych podminek jiZ nelze nalézt Fedeni. Bylo by také vhodné konfrontovat navrieny
regulator s vice typy cut-in situaci. Déle je pak v kapitole 4.1.3 konstatovano, fe podéIné zrychleni pro vozidlovy simulator
je vystupem washout filtru kvili potlateni nechténych pohybi, aviak bylo by rozumné alespori diskutovat, zda tento filtr
nemuZe ovlivnit redInou odezvu a tedy zkreslit redlny pocit z jizdy.

Kladné hodnotim verifikacni ¢ast prace, kde student navrhl low-leve! reguldtor nastavujici optimalizovany poZadavek na
podélné zrychleni a propojil ho se simulatorem LFS. K tomu vytvofil propracované virtudlni prostiedi a promysleny scénar
testovacich jizd. Zminéni chyby v dotazniku a ndsledna analyza jejiho dopadu na vysledky pGsobi profesionalng.

Formalni a jazykova urovefi, rozsah price B - velmi dobie

Posudte sprdvnost pouZivdni formainich zdpist obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Prace je jak z formainiho, tak z grafického hlediska na velmi vysoké drovni. Text je psan v anglickém jazyce s minimem
pfeklepd. Vyhradu mém k chybéjici zmince o verzi Matlabu, ve které byla prace realizovana a chybgjicimu popisu
pfiloZenych soubord.
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Vybér zdroji, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pFi ziskavéni a vyuZivdni studijnich materiali k Feseni zavéreéné prace. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil véechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou viechny prevzaté prvky fddné
odliseny od vlastnich vysledkil a dvah, zda nedoslo k poruseni citaéni etiky a zda jsou bibliografické citace tplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Student pro svou préci ¢erpal ze viech predepsanych zdro;u a také si aktivné vyhledal dalsi. Zdroje jsou v textu Fadné
oznaceny.

Dalsi komentarie a hodnoceni |
Vyjddrete se k trovni dosaZenych hlavnich vysledki zavéreiné prdce, napf. k trovni teoretickych vysledkd, nebo k drovnia |

_funkénosti technického nebo programového vytvofeného Fedeni, publikaénim vystupdm, experimentdini zruénosti apod. [

1. CELKOVE HODNOCENI{, OTAZKY K OBHAIOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvéreéné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte piipadné otdzky, které by
mél student zodpovédét prii obhajobé zdavéreéné prdce pfed komisi.

PfedloZena prace zpracovava optimalizaci odezvy adaptivniho tempomatu pFi cut-in situacich. Je navrZen nastroj
pro vypofet optimélniho poZadavku na zrychleni Ego vozidla na zakladé vstupnich parametr( cut-in manévru.
Déle pak student navrhl strukturu fidici strategie, kterou verifikoval za pomoci Matlabu a zavodniho simulatoru
Live for speed. Pohyby Ego vozidla byly pak demonstrovany na realném vozidlovém simuldtoru spole¢né

s propracovanou 3D simulaci. Student nakonec nechal zhodnotit chovani vozidla skupinou Fidi¢(l, od kterych ziskal

zpétnou vazbu a tu byl pak schopen kvalifikovat a zavéry diskutoval. Rozsah prace je Uctyhodny a zpracovani
kvalitni.

PfedloZenou zavéreénou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.

Otazky na studenta:

1. Jak se voli €asovy horizont pro ktery se fesi optimalizaéni Gloha v praxi? Jde o konstantni hodnotu pro cely
stavovy prostor cut-in manévri? Na ¢em tato hodnota zavisi?

2. lak je za provozu oSetiena udalost, kdy se nepodafi nalézt feseni optimalizacni alohy?

3. laka je primérna doba nalezeni feSeni optimalizacni Glohy? Bylo by moiné prezentované fedeni nasadit
v realné fidici jednotce vozidia?

Datum: 31.5.2021 Podpis:
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