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Cilem bakala¥ské prace Martina Sramka s ndzvem ,,VyuZiti robota Lego Mindstorms
EV3 — néivrh robota hrajiciho na harmoniku pro propagaci FEL*“ bylo provést ndvrh a
realizaci robota hrajiciho na harmoniku pro propagaéni udely katedry ¥idici techniky (fakulty).

V uvodu bakalafska prace je vysvétlen diivod realizace robota hrajictho na harmoniku
v souvislosti s pfedchozi bakalaiskou praci Martina Némce, ktery realizoval robota hrajictho
na piano. Ve druhé kapitole je uvedeno softwarové feSeni, tfeti kapitola je pak v€novana
hardwarovému feSeni. Ctvrta kapitola je vénovana informacim o webové strance, kterd byla
vytvofena k tomuto projektu. V zdv&ru prace (kapitola S5) jsou zhodnoceny dosaZené
vysledky.

Rad bych zddraznil, e Martin Sramek pracoval na bakala¥ské praci samostatng, pfi
pravidelnych konzultacich jsme fegili problémy, které se objevily. Nejvétsi problémem, ktery
se nedal predpokladat a nakonec ani odstranit, byla nefunk&nost adaptéru. Pfi testovani
spravné funkce kazdého ténu viechno fungovalo, ale pti piipojeni viech hadic a optovném
testovéni se stalo, Ze pfi hrani nasavacich t6nd nemé vzduch z harmoniky kam unikat a
harmonika vydava fale$né zvuky. Pro splnéni zadani bakaléfské price byly dokoupeny dalsi
dvé harmoniky s tim, Ze kazdéa ze tfi harmonik je ladéna do riizné oktivy a je moZné zahrat
jednoduchou melodii. Vysledkem bakalafské prace je robot hrajici na harmoniky, kterého
budeme po vylepseni vyuZivat k propagaci nejenom katedry, ale i fakulty na riznych akcich.

Zéavérem konstatuji, Z¢ byly splnény beze zbytku vSechny body zadani bakalaiske
prace a navrhuji hodnotit bakalatskou praci klasifikacnim stupném ECTS A (VYBORNE).

V Praze 10.6.2019

Ing. Martin Hlinovsky, Ph.D.
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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIf

Zadani A - vyborné
_Hodnoceni ndroCnosti zaddni zdvéreéné prdce.

Narocnost zadani odpovida bakalaiské praci, aviak zadani neni pfili§ konkrétni. Navzdory struénému zadani byl autor

schopen velmi dobie strukturovat zavére¢nou praci a ve spolupraci s vedoucim prace ¢i samostatné vydefinovat dil¢i cile
vedouci ke spinéni Feseni.

Spinéni zadani A - vyborné

Posudte, zda pfedloZend zdvérecnd prdce spliiuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zadani, které nebyly zcela
spinény, nebo zda je prace oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zavazZnost, dopady a
_pfipadné i pficiny jednotlivych nedostatki.

Préce splnila zadani. V prbéhu fedeni autor narazil na konstrukéni problémy robota, které neumoziovaly splnlt dili cile

vytvoiené autorem, ale iterativnim postupem dosel k Feseni, které adekvatné plini tyto cile. V zavéru autor korektné popisuje
soudasné limitace robota a navrh dal$iho rozvoje.

Zvoleny postup reseni
Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody reseni.

Postup pro ro navrh robota i ovlddaciho software byl zcela korektni.

A - vyborné

Odborna uroven A - vyborné

Posudte uroven odbornosti zdvéreéné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladd a dat
ziskanych z praxe. o e
Odborna drovei prace Je dostate&na. Autor sice nepop|5u1e néktera specn‘“ ika své prace zcela detailné, aviak ziejmé to bylo
nezbytné kvilli rozsahu prace, jez zahrnoval nejen konstrukci robota a vyvoj sowftware, ale i ndvrh novych soucastek a jejich
vyrobu, kde kazda z téchto soucasti je popsana dostatecné.

| Autor vyuZil znalosti ziskané studiem a z odborné literatury.

Formalni a jazykova arovei, rozsah prace A - vyborné

Posudte spravnost pouzivéni formdlnich zdpisi obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Po formaini a jazykové strance je prace zpracovana kvalitné. Typograficky prace vykazuje drobné nedostatky (kupnkladu
jednopismenné predlozky na konci radka), které jsou viak vzhledem k celkové tGrovni zpracovani prace zanedbatelné.

Vybér zdroji, korektnost citaci B - velmi dobi'e
Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskdvdni a vyuZivani studijnich materidli k reSeni zavérecné prace. Charakterizujte vybér
_pramend. Posudte, zda student vyuZil viechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou viechny pfevzaté prvky fadné odliseny od
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vlastnich vysledki a dvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace upiné a v souladu s citacnimi
_zvyklostmi a normami.

Student vyuzival pfi tvorbé prace jak praci svych predchidct tak online i tisténych zdroji. Zdroje jsou adekvatni praci autora.
Vétsina zdrojl je korektné citovana, nékteré vykazuji nedostatky vici normé.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjadrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zavéreéné prdce, napf. k urovni teoretickych vysledkd, nebo k drovni a
funkénosti technického nebo programového vytvofeného fesSeni, publikacnim vystupim, experimentdini zruénosti apod.

| Vloite komentdi (nepovinné hodnoceni).

Ill. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAIOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvéreéné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pfipadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pfi obhajobé zdvéreéné prdce pied komisi.

Prace studenta je velmi kvalitné zpracovana a je vice nez odpovidajici irovni znalosti, které jsou od studenta
ocekavany. Prace je dobra jak po strance odborné, tak i formaini.

Zejména ocenuji invenci autora pfi praci na mechanickych ¢astech robota, kdy student navrhl a realizoval vlastni
soucastky pro potfeby projektu.

DalSim prvkem prace stojicim za poviimnuti je velmi dobfe strukturovany pfistup k vypracovani projektu, ktery byl
hlavnim divodem, pro¢ navzdory mechanickym problémam student stihl robota pfepracovat tak, aby dostatec¢né
splnil zadani prace.

PiedloZenou zavéreénou préci hodnotim klasifikaénim stupném A - Vyborné

Datum: 10. 6. 2019 Podpis:
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