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1l. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani prumérné naroéné

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zdvérecné prdce. —

Ukolem bylo v podstaté pouZit existujici a zavedené technologie, ke kterym je dostupn4 solidni dokumentace
(jednodeskovy potitat BeagleBone Blue, senzory otdtek a vzdélenosti, stejnosmérny motor s permanentnim magnetem,
nastroj Simulink Coder pro automatické generovani kédu regulatord, 3D tiskarna). Naroénost spotivala zejménav té
nutnosti zvladnout dovednosti z riznych domén (elektronika, programovani, 3D navrh a tisk) a samoziejmé si spravné

rozvrhnout sily, protoZe ten objem prace nebyl maly.

Splnéni zadani spinéno

Posudte, zda piedloZend zdvérecnd prdce spliiuje zaddni. V komentd#i pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
spinény, nebo zda je préce oproti zaddni rozsitena. Nebylo-Ii zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivjch nedostatkd. : _

I's ohledem na skutegnost, Ze toto byla skutegné pouze jednosemestraln( bakala¥ska prace (v pFedch(_J_il'm individudlnim
projektu pracoval student na jiném, tfebaZe pfibuzném projektu), hodnotim tuto bakaldiskou praci jako splfiujici zadéni —
prokazatelné vznikla nova autonomni autodréahové autitka a tato jezdi v médu inteligentniho konvoje (adaptivni

tempomat).

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem Fedeni aktivni, zda dodrioval dohodnuté terminy, jestli své feSeni pribé#né konzultoval a
zda byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirdi prace.

Student byl pfi feSeni projektu aktivni a samostatny. VyuZil i nabidnuté moznosti pracovat na svém projektu Zasto

v laboratofi vedouciho projektu ve spolefnosti ostatnich studentl. Kromé moznosti ad-hoc konzultaci s vedoucim tak
vyuZival moZnosti konzultaci s ostatnimi studenty a doktorandy. Domnivém se, %e i toto byl jeden z faktor( pfispivajicich
k Uspéchu této studentské préce.

Odborna uroveni A - vyborné

Posudte droveri odbornosti zdvéreéné prdce, vyusitl znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladii a
dat ziskanych z praxe. N o o o

Odvedena prace je velmi slusnd. A to i pfestoZe ziistavd samoziejm& nékolik problémd, které jesté zbyva vaeéif, éby byla
nova platforma funk&ni pro viechny zajimavé experimenty (zejména zapojen( bezdratové komunikace mezi vozidly do
automaticky vygenerovanych reguldtord — kooperativni adaptivni tempomat).

Formalni a jazykova troven, rozsah prace B - velmi dobfe

Posudte sprdvnost pouZivani formdinich zdpisd obsaZenych v préci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Po formainf strance je na textové zpravé jisté je co vylepSovat, ale i takto je velmi solidni. Mr’s_ty jé_brécé pr;'flig struéna —
zejmeéna pii popisu experiment by jisté byl uZitetny néjaky komentdF k naméfenym datéim — ale je pravda, Ze jsem
studenta sam v obecnych pokynech vybizel ke struénosti.
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Vybér zdroji, korektnost citaci A -vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskavdni a vyuZivdni studijnich materidli k FeSeni zdvéreéné prdce. Charakterizujte

vybér pramend. Posud'te, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovéfte, zda jsou viechny prevzaté prvky fadné

odliseny od vlastnich vysledki a dvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace Upiné a v souladu
s citalnimi zvyklostmi a normami.

U tohoto typu implementaéniho projektu se asi nedalo odkazovat na moc vice jinych zdroja ne? téch nékolik relevantnich

manuald a diplomovou préci Martina Lada {popisujici pfedchozi fedeni).

Dal$i komentafFe a hodnoceni
Vyjddrete se k drovni dosaZenych hlavnich vysledkd zdvérecné prdce, napf. k drovni teoretickych vysledkd, nebo k trovni a
funkénosti technického nebo programového vytvoreného feseni, publikacnim vystupidm, experimentdini zruénosti apod.

I1l. CELKOVE HODNOCEN{ A NAVRH KLASIFIKACE
Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.

Bakalatskou préci Marka Becky hodnotim jako velmi solidni. Zejména ocefiuji — a skutecné mi i radost déla — kdyz
vidim, kolik novych inZenyrskych dovednosti ze Sirokého okruhu student pfi feSeni nabyl, a Ze dokdzal postupovat
krok za krokem a dotdhnout svij projekt do funkéniho stavu. Jsem si jisty, Ze jelikoZ §lo pro studenta Marka Becku

o prvni ,vétii” samostatny projekt, nejvétsi odménu ve formé dobrého pocitu z odvedené prace a zvySeného
sebevédomi si uz vybral.

Jakkoliv §lo o primérné naroéné zadani a i realizované feseni je pomérné standardni (a je na ném co déle
rozvijet), jsem s praci celkové velmi spokojen.

PfedloZenou zévéreénou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.

Datum: 18.6.2018 Podpis:
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Nézev price:  Névrh a realizace Fidiciho systému pro autonomni autodrahové autitko uréené
pro experimentovani s inteligentnimi konvoji

Jméno autora: Marek Becka

Vedouci prace: Ing. Michal Sojka, Ph.D.
CVUT CIIRC, oddéleni primyslové informatiky

Pan Becka pracoval na vylepSeni modelu autodréhy pro experimentalni ovétovani algoritm #i-
zeni kolon vozil. Samotna price zasahuje do nékolika oblasti; mechanika novych autiéek, fidici elek-
troniku a vyvoj softwaru v prostfedi Matlab/Simulink. Zad4ni hodnotim jako stfedn& obtizné.

Student ve své préci nejprve shrnuje motivaci a poté se vénuje diléim aspektim zad4ni. Z mo-
tivace je zfejme, Ze vysledné feseni bude vyrazné zlepsovat mnohé z vlastnosti stavajictho modelu
a zdd se, Ze viech zadanych cill bylo dosazeno. Byla vyrobena dobfe vypadajici a snadno replikova-
telnd mechanika osazend elektronikou z b&2né dostupnych komponent a zprovoznéno softwaroveé
vybaveni ovladajici senzory a aktuatory pomoci Simulinku. Zvoleny zpiisob fe$eni vedl k zadanym
cilim, i kdyZ, jak student popisuje, nékdy musel uz rozpracované feseni ,zahodit“ a zvolit jinou
cestu.

Vzhled prace je dobry, pfipominky mam ale k textu, ktery trpi mnohymi nedostatky, i kdyZ ne z4-
sadniho charakteru. Hodné do o¢i bijici je pouzivani anglickych termint, které maji b&Zné pouzivané
teské ekvivalenty (text editor, running mean, PCB, add-on) a anglického slovosledu v éeskych vétach
(Matlab pfikaz XY misto piikaz Matlabu XY, apod.). Obéas se v textu vyskytuji nedodélky (napf. za-
pomenuté xxxxx) nebo preklepy. V textu je zmifiovdn odkaz na souborrc_usefulincludes. h, ktery
nenf ani v pfiloze ani na CD. Vylepsit by se daly i odkazy na obrazky, kde je ¢asto uvedeno jen &islo
bez slovnfho doprovodu jako napf. viz obrdzek. V seznamu literatury, ktery je na muj vkus aZ prili§
struény, zase chybf ¢arky a jsou tam anglické spojky.

At se vysledek zdd funkéni, uvital bych v praci vice popisu nékterych é4sti. Autor naptiklad zmi-
fuje vyvinutd simulinkové schemata, kterd jsou na pfilozeném CD, ale neni zminéno co pfesné obsa-
hujf a chybi i jejich obrizek. Uvedené experimenty se tykajf vidy jen jednoho auti¢ka, i kdyZ zadani
vyZaduje pfedvedeni na dvou auti¢kach.

Na studenta bych mél nasledujici otazky: V nékolika komponentach pouzivate Klouzavy priimér
k filtrovéni dat a tvrdite, Ze ,vyhlazuje signal“, Vite jak4 je frekvenéni charakteristika klouzavého
praméru a za jakych okolnosti by k ,,vyhlazovani signélu“ nedochizelo? Nebyl by vhodné&jsi néjaky
jiny filtr?

Na zékladé vy3e uvedeného tedy praci hodnotim prici stupném B - velmi dobie.

V Praze dne 14. ¢ervna 2018 Ing. Michal Sojka, Ph.D.






