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Cilem této bakalaiské prace byl navrh a realizace stroje na vystfelovan{ badmintonovych mizkd,
pfiemZ se mélo vychazet ze zndmého principu vystielovini mi¢ku pomoci dvou rotujicich
kotoutil. Pan Maslikiewicz pfistoupil kpraci velmi zodpovédné a po celou dobu pracoval
s velkou mirou samostatnosti. Zcela sdm zprovoznil pouZity fidici systém, kde mimo jiné odladil
nekompatibilitu ve verzich firmware pro danou konfiguraci a pfipravil aplikaci pro zakladnf
testovani mechanismu vystfelovani mi¢ku.

PfestoZe byl tento mechanismus pfedem dany, bylo na ném tfeba odladit ¥fadu mechanickych
detaild pocinaje nastavenim vzdalenosti kotoudl, pFes ovéfeni moZnosti jejich vzajemného
vyoseni jako prostfedku pro zménu sméru & rotace micku az po skuteénost, Ze pii uréitych
rychlostech otaceni micek zacina pii doteku s povrchem kotou¢d prokluzovat. Student proved]
radu experimentt, které vedly az k méreni délky doletu mi¢ku v zavislosti na rychlosti otaceni
kotoudt.

Velkym pfinosem byl kompletni navrh, realizace a ovéfeni zakladni prototypové konstrukce
podavafe mi¢kd. Na zdklad€ vSech poznatki s vystfelovanim i poddvanim mi¢kd byly predany
poZadavky konstruktérovi, které navrhnul a nechal zrealizovat aktualni podobu stroje. Tu pan
Maslikiewicz opét zprovoznil a odladil na ni mechanické neptesnosti tak, aby mitky byly
spolehlivé zachyceny poddvacim mechanismem a vystfeleny. Se strojem rovnéz provedl
experimenty na badmintonovém kurtu.

I kdyZz soutasna podoba stroje vyZaduje dalsi zlepSeni a roziifeni, jednd se o mimofidnou
bakalarskou praci, pfi které pan Maslikiewicz projevil velky technicky cit, schopnost samostatné
fedit zadany projekt a vypofadat se s problémy vzniklymi v priib&hu ¥eSeni. Rovnéz pisemna
podoba prace je ucelena a dobfe popisuje pouZité postupy i dosaZeny vysledek. Bakaldi‘skou
préci proto doporucuji k obhajobé a hodnotim ji stupném A (vyborné).
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Predlozena prace je vénovana navrhu stroje na vystfelovani badmintonovych mi&i. Byl sestaven
funk&ni prototyp vCetné podavace micku. K jeho Fizeni bylo pouzito PLC od firmy B+R automatizace
a servozesilovate ACOPOS se synchronnimi motory od stejné firmy.

Autor prace navrhl a sestavil mechaniku stroje, napsal fidici program a vytvofil vizualizaci.

K vystrelovani micl slouZi dva rotujici kotouce, mezi néz se z podavace viozi badmintonovy mig.
Kotouce jsou spojeny virtualni pfevodovkou s pfevodem -1. Dolet mice je nelinearné zavisly na
rychlosti otaCeni kotoucl. Tato zavislost byla v rdmci prace zméfena. K ovladani stroje slouzi
vizualizace, ktera je zobrazena pfimo na panelu PLC nebo se k ni da pfipojit pomoci VNC prohlizede
napfiklad z mobilniho zafizeni. Lze volit mezi manuélnim nebo automatickym rezimem, pfipadné
dalsimi podprogramy automatickeho rezimu. Autor prace uspé&sné vyfesil nejeden technicky problém.

V préaci jsem neshledal Zadné chyby a opomenuti, které by bylo mozné vytknout. Pfesto bych byl rad,
kdyby se autor b&éhem obhajoby vyjadfil k nasledujicim dotaztim:

1) Na strané 14 je popsan problém s pfilnavosti gumy ke kotouci pfi 200 ot./s. PFitom maximalni
otacky pouzitého motoru jsou 100 ot./s. Ktery Udaj je v praci uveden chybné?

2) Je nutne pouziti virtualni pfevodovky pro fizeni rychlosti kotou€t? Nestadilo by pouze roztogit
kotouce na stejnou rychlost bez polchového zavazbeni napfiklad pomoci funkéniho bloku
MC_MoveVelocity?

3) Servopohon se synchronnimi motory s permanentnimi magnety je finanéné nakiadny. Slo by
podobny stroj realizovat napfiklad s méniéi a asynchronnimi motory?

Prace je velice pékne a piehledné zpracovana a splfiuje véechny body zadani v plném rozsahu.

Celkové hodnotim bakalafskou praci stupiiem A-vyborné.
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