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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERI{

Zadani ndarocnéjsi

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zdvéreéné préce.

Prace vyZadovala, aby se student sezndmil s celou Fadou novych oblasti jako programovéni primyslového robota nebo
programovani PLC. Nékteré informace byly téZko dohledatelné a student musel hodné experimentovat, aby nadel spravny
postup fedeni.

Splnéni zadani spinéno

Posudte, zda pfedloZend zdvérecnd prdce splfiuje zaddni. V komentdFi pfipadné uvedte body zadani, které nebyly zcela
spinény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit 2dvaznost, dopady a
pfipadné i pFiciny jednotlivych nedostatkd.
Zadanfi bylo splnéno bez whrad.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A -vyborné

Posudte, zda byl student béhem Feseni aktivni, zda dodrioval dohodnuté terminy, jestli své feseni pribézné konzultoval a zda
byl na konzultace dostatecné pfipraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci préce.

Pan Dastych byl velice aktivni. Pracoval samostatné, rozvrhnul si praci rovnomérné na cel? semestr a postupoval podle
harmonogramu. Pravidelné konzultoval postup, v pfipad& komplikaci sam pfichézel s fefenim. Praci dokonéil s ptedstihem,
aby zbyl €as na zdvéretné korektury.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte uroveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a dat
ziskanych z praxe. _

Préce vyZadovala znalosti z fady oblasti, a to programovani aplikaci na PC, programovani primyslového robota,
programovani PLC, komunikace. V&t3inu potfebnych informaci si musel student vyhledat z firemni dokumentace nebo
prohleddvanim raznych diskuznich fér na Internetu. Nékteré ¢asti zaddni byly tézko fesitelng, ale panu Dastychovi se
podafilo najit spravny zplisob a k fedenf dojit. 3lo pfedeviim o komunikaci mezi PC a robotem, kdy nebylo zpocatku zcela
zfejmé, jak realizovat pfenos dat, aby bylo moZné ovliviiovat chovani robota, a déle také o zpracovani pohybovych dat ze
senzoru Kinect tak, aby bylo moZné generovat pfikazy pro robota, aby mohl vykonavat plynuly pohyb.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace A - vyborné
Posudte spravnost pouzivdni formdlnich zdpisd obsaZenych v préci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.
Prace je zpracovana petlivé, graficky atraktivné a spravné i po jazykové strance,

Vybér zdroji, korektnost citaci A - vyborné

Vyjadrete se k aktivité studenta pfi ziskdvdni a vyuZivdni studijnich materidld k Feseni zdvéreéné préce. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovéfte, zda jsou vSechny pfevzaté prvky Fidné odlizeny od
vlastnich vysledki a dvah, zda nedoslo k poruseni citaéni etiky a zda jsou bibliografické citace Uplné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Student aktivni vyhleddval zdroje informaci a pracoval s nimi tak, aby nadel vhodné fegeni problému.
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Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledkd zdvére¢né préce, nap¥. k drovni teoretickych vysledkd, nebo k drovnia
funkcnosti technického nebo programového vytvorFeného feseni, publikacnim vystupim, experimentdini zrucnosti apod.
Vysledna aplikace robota s pfipojenym senzorem Kinect je funkini a atraktivni, Panu Dastychovi se podafilo prekonat
vsechny prekazky a diky systematickému a dislednému pfistupu splnit viechny body zadani.

11l. CELKOVE HODNOCEN( A NAVRH KLASIFIKACE
Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.

PfedloZenou zévéretnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborna.

Datum: 14.6.2016 Podpis:
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Oponentsky posudek k bakalifské prici:

Propojeni senzoru Kinect na priimyslového robota

autora: LukaZe Dastycha

posudek vypracoval:  ing. Stépan P¥enitka, dne 13.6.2016 v Praze

° Ze zadani je zfejmé, Ze ke spInéni poZadavk( bakalaiské prace je tfeba vyuZit znalosti vice
programovacich prostfedi (KRL, C#, TIA portal) a je tfeba porozumét vicero technologiim
(PLC, prGmyslové roboty, Kinect, sbérnice Ethernet, primyslové sbérnice). Zadand tloha je
pomérné komplexni a svym zéb&rem reflektuje nékteré ulohy fesené v redlném pramyslu.

¢ Student se zorientoval ve funkcich knihovny Microsoft Kinect a ukazal, e je umi vyuiit
k ziskani dat ze senzoru. Student se orientuje i v prostiedi Microsoft Visual a ovldds
programovani v jazyku C#. Z bakaldFské prace a z ukdzky demonstraéniho programu je
patrné, Ze se student seznamil i s programovacim prostiedim prumyslového robotu Kuka a
jeho doplriku Ethernet KRL. DoplInék Ethernet KRL vyuiil ke komunikaci robota a PC. Student
dale upravil Step7 program v TIA portélu a upravil vizualizaci na OP panelu. Funkénost a
provazéni viech téchto technologickych &4stf student (spééné demonstroval projektem,
ktery dokaZe sledovat lidské ruce a reagovat na jejich pohyb pohybem robota.

® Rozsah bakalafské prace je dostateény, srozumitelny a bez zjevnych chyb. Struktura
bakalafské prdce je prehledna.

e Demonstracni program fungoval spravné. K demonstraci v online médu se mohlo vyuiit
bufferovédni poloh pomoci submit interpreteru a nasledné polohovani robota s vyhlazenim
pozic. Pohyb by byl plynuly. Tuto skuteZnost si student uvédomil, ale nezbyl mu dostatek
¢asu k pfeprogramovani projektu, proto nepovazuji danou vytku za z&vainou.

e Technologie a nastroje pouZité v tomto projektu se v primyslu hojné vyuZivaji, malokdo je
viak umi propojit dohromady a vyuZit vyhody jednotlivych &3sti, vyhody C# ke sloZité&jsi
algoritmizaci, vyhody PLC k realtime fizenf a robotu jako akéniho &lenu. Student zpracoval
dané téma Uspé¥né. Vzhledem ke komplexnosti projektu a ke zdaFilé realizaci navrhuji
hodnotit praci stupném A.

e Doporuceni prace k obhajobé: préci doporucuji pfedloZit k obhajobé

e Hodnoceni bakaldfské prace: A



