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Tématem této prace je detekce hran ve snimcich pofizenych kamerou. Zji$téni polohy
hran je zdkladem pfesného polohovani pii vyrobé optoelektronickych modult
(hybridni obvody). Hrany je proto nutné detekovat se sub-pixelovou piesnosti. Po¢itat
je také potieba se specifickymi vlastnostmi hran,

Autorka pfipravila v souladu se zadanim piehled algoritmti pro detekci hran a
automatické ostfeni. Dilezitou Casti prace je nalezeni a ovéfeni moZnosti zaClenit
vlastni algoritmy do programového prostiedi NI Vision Builder, které se pouziva ve
stavajicim systému pro definovéani ulohy mé&feni polohy. Zaélenéni se podafilo a bylo
tak moZné provést piimé porovnani algoritmi jiz implementovanych v prostfedi
Vision Builder a vyvinutych algoritmil. V ramci prace byl navrzen a implementovan
algoritmus detekce hran ve tfech modifikacich. Funkénost algoritmu byla fadou
experiment, z nichz dva jsou popsany v této praci (posun a rotace scény).

Autorka spravné zvolila formu i Grovent vykladu. Struktura prace odpovida
postupu vykladu, ktery je jasny a ptehledny. Myslim, Ze o néco vice prostoru by si
zaslouzily experimenty a jejich vysledky. Pouze vyjimeéné se projevuje, Ze autorka
neni rodilym mluv¢im. V praci jsou relevantni zdroje spravné citovany. Mél bych
Jjednu konkrétni pfipominku k jednotkdm polohy v tabulce 6.1, kde si myslim, Ze maji
byt uvedeny mikro metry.

Na tématu bakaldiské prace pracovala studentka pribézné. Samostatng, aktivné
a tvliréim zplsobem fesila jednotlivé problémy vyplivajici ze zadani prace. Jak jsem
mohl pozorovat, autorka dané tématice vyborn€ rozumi a je schopna samostatné si
vyhledavat dal$i zdroje informaci. To se kladné projevuje textu této préce.

Podle mého nazoru bylo zadani bakalafské prace bezezbytku splnéno. Jsem také
pfesvéden, Ze tato prace splituje naroky kladené na bakalafskou praci. Autorka
prokazala odpovidajici znalosti v oboru 1 svoji schopnost samostatné Fesit odborné
problémy. Na zaklad€ uvedenych skute¢nosti hodnotim tuto praci znamkou B (velmi
dobte) a doporuduji ji k obhajobg.

V Praze dne 16. 8. 2020

..................................................

Ing. Pavel Krsek, Ph.D.
vedouci BP
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I. IDENTIFIKACNI UDAJE
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Jméno autora: Anna Zigajkova

Typ prace: ‘bakalarska - _
Fakulta/tstav: 'Fakulta elektrotechnicka (FEL)
Katedra/lstav: Kat. kybernetiky

Oponent price: Ondfej Drbohlav

Pracovisté oponenta prace: Kat. kybernetiky

Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIf

Zadani prdmerné naroc
Hodnoceni ndroénosti zaddni zdvéreéné prdce.
VloZte komentar.

SpInéni zadani SDlﬂéﬂO

Posudte, zda pFedloZend zdvérecnd prdce splfiuje zaddni. V komentdFi pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a
pfipadné i priciny jednotlivych nedostatkdi.

VloZte komentar.

Zvoleny postup feseni ‘Sp ravny

Posudte, zda student zvolil sprdvny postup nebo metody Feseni.
VloZte komentar,

Odborna Groveii A - vyborné
Posudte uroven odbornosti zdvéreéné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladii a dat
ziskanych z praxe.

VloZte komentar.

Formalni a jazykov4 (rovei, rozsah prace A -vyborné

Posudte sprdvnost pouZivdni formdinich zdpisii obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdnku.
VloZte komentar.

Vybér zdrojt, korektnost citaci A-vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskdvdni a vyuZivani studijnich materidla k Feieni zdvérecné prdce. Charakterizujte vybér

pramentl. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovéfte, zda jsou viechny prevzaté prvky Fddné odliseny od

viastnich vysledki a uvah, zda nedoslo k poruseni citaéni etiky a zda jsou bibliografické citace tipIné a v soufadu s citaénimi
_zvyklostmi a normami.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddfete sek ljrovni dosaZenych h!avm’ch vysledkﬁ zc‘lvéreéné prdce napr” k drovni teoreﬁck)?ch stledka nebo k drovni a
PredioZena prace se zabyva r;;ggﬁou detekci hran pro Gcely lokalizace objektu :/E)r_éZa Autorka méla za tikol seznamlt ses
existujicimi postupy, seznamit se se systémem NI Vision Builder, navrhnout algoritmus, experimentalné otestovat jeho
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pfesnost a srovnat ho s pfesnosti metody, ktera je jiZ v systému dostupna. V3echny tyto tikoly se podle mého nazoru
podafilo spnit v rozsahu odpovidajicim bakalarské praci. Pozitivnim vysledkem je, Ze navrzeny jednoduchy postup sestavajici
z detekce pomoci jednoduchého parametrického modelu a algoritmu RANSAC se ukazal jako pfesnéjii, nef metoda existujici
v ramci systému.

Uroven prace je po viech strankach velmi dobra, obsahem, strukturou, pouzitymi formulacemi.

NavrZeny algoritmus povaZuji za dobfe navrZeny pro pouZiti v praxi. Navrh obsahuje ur¢ita zjednoduseni, jako nap#iklad
predpis provedenl 300 iteraci v RANSACU pro 1000 hranovych bodu. Podle mého nazoru by bylo vhodné&jii pougit standardni
zastavovaci kritérium RANSACu zaloZené na mife jistoty, Ze v datech obsaZena instance modelu byla nalezena.

NejdileZit&j3i casti prace je experimentalni vyhodnoceni pFesnosti. To bylo provedeno jak pro translaci, ktera se méfila
nezavislym senzorem, tak pro rotaci, ktera ale byla vytvofena synteticky (rotaci obrazku).

lll. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pripadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pii obhajobé zdvéreéné prdce pred komisi.

PfedloZenou zavére¢nou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - V]"b orné

Dotaz:

Prosim o vysvétleni tabulky 6.1. Ciseln& odpovidaji posuny zji§téné napf. pomoci VBAI spide ofekavanému nez
skute€nému posunu. V jakych jednotkach je posun vyjadien? Ogekavany posun ma uvedeno px, metody maji
uvedenou jednotku mikrometr.

Datum: | 08 /2 7 /2 0 | Podpis:
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