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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocnéjsi
Hodnoceni ndro¢nosti zaddni zavérecné prdce.

Zadani predpokladalo pozoruméni fyzikalnim vlastnostem senzor(, porozuméni uZivatelskému rozhrani téchto senzor,
vytvoreni aplikace na mobilnim telefonu spolupracujici se senzory telefonu a zpracovani naméfenych dat na osobnim
pocitadi.

Splnéni zadani spinéno

Posudte, zda pfedloZend zdvérecnd prdce spliiuje zaddni. V komentd#i pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prace oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pfipadné i piiciny jednotlivych nedostatkd.

V idedini situaci by vizualizaCni aplikace pracovala online pfimo na mobilnim telefonu, ale i tak se podafilo naplnit viechny
body zadéni.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace B - velmi dobfe

Posudte, zda byl student béhem feseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své Feseni pribéiné konzultoval a zda
byl na konzultace dostatecné pfipraven. Posudte schopnost studenta samostatné tviréi prdce.

vy v

Student byl aktivni a samostatny ve své praci. DlleZité body priibézné konzultoval,

Odborna droven B - velmi dobfe

Posudte uroveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuliti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuziti podkladt o dat
ziskanych z praxe.

Student samostatné nastudoval fadu riznych temat a tviréim zpGsobem je poufil ve své bakalaiské préci. Ve vyjimeénych
pripadech se dopustil v textu chyb, pravdépodobné z nepozornosti.

Formalni a jazykova troven, rozsah prace A - vyborné
Posudte spravnost pouZivdni formdfnich zapisi obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jozykovou stranku.
Prace je napsana slusnou anglictinou, k typografii nemam vyhrady. Rozsah préce je pfiméieny.

Vybér zdroji, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskavdni a vyuZivdni studijnich materidli k feSeni zavérecné prdce. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuZil véechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou viechny pFevzaté prvky fddné odliseny od
vlastnich vysledki a uvah, zda nedoslo k poruseni citaéni etiky a zda jsou bibliografické citace tiplné a v souladu s citaénimi
zvyklostmi a normami.

Potfebné zdroje vyhledal student samostatné, citace jsou v pofadku.

Dalsi komentafe a hodnoceni

Viyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zavéreéné prdce, napf. k drovni teoretickych vysledkd, nebo k drovni g
funkcnosti technického nebo programového vytvofeného feseni, publikacnim vystupim, experimentdini zruénosti apod.
Student zpracoval viechny Ukoly, prokazal, Ze vyhotovené programy jsou funkéni jejich pouzivanim. Namé¥end data
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statisticky zpracoval a vyhodnotil.

IIl. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE
Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice oviivnily Vase celkové hodnoceni.,

Prace byla experimentdini povahy, vyZadovala porozumét mnoha rznym sloZitym systémam, implementovat
programové vybaveni na riiznych platforméch, zpracovat data,... Viech téchto tkolfi se student Uispééné zhostil

PfedloZenou zdvéretnou préci hodnotim klasifikaZnim stupn&m B - velmi dobfe.

Datum: 8.6.2016 Podpis: Vladimir Smutt
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Posudek oponenta bakalaiské prace

Autor price: Jiff Valagek

Nazev tématu: Head Orientation Estimation Using Inertial Measurement Unit
Vypracoval: Ing. Pavel Krsek, Ph.D.

Pracovisté: CVUT CIIRC, odd&leni: Robotika a strojové vnimani (RMP)

PfedloZena price se zabyva odhadovanim polohy objektu na zikladd mé&feni
inercidlni méfici jednotky (IMU). Cilem je vytvofit systém pro odhadovani polohy
hlavy operétora, ktery bude mozné vyuzit v aplikacich rozsifené reality. Prace vychazi
z rozumného predpokladu, Ze zobrazovaci zafizeni roziifené reality bude vybaveno
senzory srovnatelnymi se senzory bézng pouzivanymi v mobilnich telefonech.

Price seznamuje &tendfe s principy senzord pouZivanych v malych IMU.
Vramei price byly provadény experimenty se dvéma typy IMU, kterymi jsou
osazeny mobilni telefony Samsung a LG. Ze zjidt€nych technickych tdaji je ziejmeé,
Ze se jednd o podobné IMU. Autor proved] experimenty ovéfujici presnost obou IMU
a jejich rozhranim v OS Android. Funké&nost dokumentoval dopln&nim | statické™
znaCky do videosekvence pofizené kamerou pohybujiciho se mobilniho telefonu.
Soucasti préce byla také realizace potfebného programového vybaveni.

Autor v préci pfehledné a srozumitelng popisuje zadané téma. Struktura price
odpovida postupu vykladu a je prehlednd. Graficka uprava i jazyk jsou na dobré
Urovni a nemém k nim Zadné zasadni pfipominky. Doporuéil bych pouze v titulku
grafii s prib&hy (napf. 2.9a) nepouzivat pro odd&leni poml¢ku, kterou je snadné
zameénit za minus. '

V préci jsou citovany relevantni zdroje. Autor pouZité zdroje v textu spravné
cituje. Citace zdroji z internetu by bylo v3ak dobré dopliiovat ndzvem citované
publikace, autory, ndzvem spolenosti, datem apod. (ptiklad citace [1, 3, 4 ...]).

Podle mého néazoru bylo zadéni bakalaiské préace spln&no. Préce odpovid4 svym
rozsahem bakalafské praci. Student aktivng a tvardim zplisobem fesil jednotlivé
problémy vyplivajici ze zad4ni. Jsem pfesvédlen, Ze tato prace spliiuje néroky
kladené na bakalafskou préci. Autor prokézal odpovidajici znalosti v oboru i svoji
schopnost fesit odborné problémy. K praci nemdm zésadni p¥ipominky, proto
hodnotim tuto praci zndmkou A (vyborné) a doporuduji ji k obhajobs.

V Praze dne 10. 6. 2016



