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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani pramérné& naroéné

Hodnoceni ndrocnosti zadani zavérecné préce. ‘ _ i

Plvodnim zémérem zadani byla implementace rekonstrukce terénu s metodou fotogrametrie. V pritb&hu
provadéni re3erSe v3ak bylo zjisténo, Ze je k dispozici fada jiz implementovanych metod, jejichZ vystup do zna&né
miry splfiuje plvodni pozadavky. T&Zist& zadani tak bylo v priib&hu prace posunuto na vybér a srovnani vhodnych
dostupnych implementaci a dal3f vyuZiti ziskané terénnf mapy pro bezkolizni let robotické helikoptéry.

Spinéni zadani 'spin&no |

Posudte, zda piedloZena zavérecna préce splfiuje zadéni. V komentéfi pfipadné uvedte body zadéni, které
nebyly zcela spinény, nebo zda je préce oproti zadani rozsifena. Nebylo-li zadani zcela spinéno, pokuste se
posoudit zavaZnost, dopady a pipadné i piiciny jednotlivych nedostatkd.

Vsechny body zadani prace byly spinény. Vysledkem je metoda umoziiujici zmapovani zadaného
prostoru z vy3ky a nésledné planovani bezkoliznich trajektorii v malé letové vy3ce.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A- vyborné |

Posudte, zda byl student béhem FeSeni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své feSeni prabézné
konzultoval a zda byl na konzultace dostatecné pfipraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvaréi préce.
Préce studenta probihala bezproblémové a velmi samostatné&, pfitemz pravideln& konzultoval s vedoucim stav
prace a jeji dalsf smé&fovani.

Odborna Groveit 'A - vyborné

Posudte urovefi odbornosti zavérecné prace, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti
podkladd a dat ziskanych z praxe. ,

Student nastudoval problematiku rekonstrukce povrchu metodou fotogrametrie a nasel Fadu knihoven a nastrojd,
které tyto metody implementuji. Z mnoha dostupnych metod vybral nékolik, které byly pro zamy3leny G&el
nejvhodnéjsi a ty v praci popsal a vzajemné porovnal. Déle s vyuZitim standardnich state-of-the-art pfistupi navrhl
a implementoval metodu pro planovani bezkolizni trajektorie v ziskané vy$kové mapé. Kromé t&chto
implementacnich praci bylo nutné vybrat a zprovoznit fotorealisticky simulator, ktery umozZnil vyvoj a lad&nf metod
bez nutnosti realnych letd, které bylo v dané dobg& organizagné a legislativné komplikované provést.

Formalni a jazykova Groveii, rozsah prace A - vyborné |

Posudte spravnost pouZivani formalnich zapist obsaZenych v préci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.
Prace je psana v agnlickém jazyce. Po formalni i jazykové strance je v pofadku a splfiuje kladené poZadavky.

Vybé&r zdrojh, korektnost citaci A-vyborng |

Vyjadrete se k aktivité studenta pii ziskavani a vyuZivani studijnich materiéli k Feseni zévéreéné préace.
Charakterizujte vybér prameni. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny
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prevzaté prvky Fadné odliSeny od viastnich vysledk( a Gvah, zda nedoslo k porusenf citaéni etiky a zda jsou
bibliografické citace Upiné a v souladu s citacnimi zvyklostmi a normami. . —
Z préace je patrné, Ze student prostudoval a vyuZil relevantni zdroje, které jsou v praci korekiné citovany.

DalSi komentare a hodnoceni

Vyjadrete se k trovni dosaZenych hlavnich vysledk( zavéreéné préce, napf. k urovni teoretickych vysledki, nebo
k arovni a funkénosti technického nebo programového vytvoieného feseni, publikaénim vystuplim, experimentalni
zrucnosti apod. , o

PrestoZe byly implementované metody implementované na datech ziskanych simulaci, jsem presvédcen, ze
student zvolil optimalni nastroje za Gcelem natolik realistické simulace, Ze metoda bude pouZitelnd i na reéinych
datech.

Hl. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE
Shrrite aspekty zavéreéné prace, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.

PredloZenou zavéretnou praci hodnotim klasifikaCnim stupném [, -vyborné.

Datum: 26.5.2021 Podpis:

Jan Chudoba
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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIT

Zadani naroc¢néjsi _
Hodnoceni ndrocnosti zaddni zdvéreéné prdce.
NéroZnost tohoto zadani spociva v kombinaci riznych témat, které dohromady davaji komplexni systém.

SpInéni zadani splnéno

Posudte, zda pfedloZend zdvéreénd prdce splfiuje zaddni. V komentdFi pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
spinény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-Ii zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a
_piipadné i pFEiny jednotlivych nedostatkii. v

Zadani bylo spinéno ve viech bodech. Posledni &ast zadani, ktera se zabyva planovanim cesty v nalezené mapé, co? je samo
o sobé& tématem na bakalafskou praci, byla spinéna v minimaln{ varianté. Vzhledem k rozsahu prace to nepovaZuji za
komplikaci.

Zvoleny postup Feseni |spréyny |

Posudte, zda student zvolil sprdvny postup nebo metody FeSeni.
Postup feSeni je spravny. Prace obsahuje Gvod do problematiky fotogrametrie, ktery je moin a? zbytecné zdlouhavy, ale
pro neznalého ¢tenare dava zaklady rekonstrukce 3D modelu prostiedi z riznych pohledd kamery. Dale nasleduje popis
vybranych SW nastrojt a jejich integrace do systému generujiciho 3d model prostiedi. Nasleduje &ast s planovacim
algoritmem pro trajektorii helikoptéry a zhodnoceni dosazenych vysledka.

Odborn3 Groveii |A -vyborné |

Posudte tiroveri odbornosti zdvéreéné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladii a dat
ziskanych z praxe. e ]

Studentovi se podafilo integrovat nastroj pro simulaci AirSim a nastroji OpenDroneMap, openMVG a ColMap do systému,
ktery je schopen vygenerovat 3d model prostiedi vhodny pro planovani cesty nizko letici helikoptéry. Dosazené vysledky
experimentéiné ovéfil na jednom prostiedi s riznymi modely kamery. Ocefiuji dosazené vysledky, nebot se jedndo
komplexni nastroje a jejich zprovoznéni a ziskani 3D map je jiz samo o sobé& dobrym vysledkem. Planovani cesty je pak
Gsp&Snym zavrsenim celého systému.

Formalni a jazykova lirovef, rozsah prace |B_-velmi dobre

Posudte sprdvnost pouZivdni formdlnich zdpisti obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdnku.

Po formalni strance je prace psana dobrou angli¢tinou. Z hlediska &lené&ni prace bych kapitolu 3 dal jako sou&ast kapitoly 2 a
kapitolu 5 rozdé&lil na dvé kapitoly, tvorba mapy a pladnovéni cesty. Ale i sougasné rozvrZeni prace neni na zavadu citelnosti a
srozumitelnosti.

Jedinou vyhradu mam k prezentovanym obrazk(m, napfiklad 5.2, kdy nejsou popsany osy x a y jednotkami. Viechny mfizky
isou pfiblizné 500x700, ale nena3el jsem uvedeni velikosti zakladni buriky v metrech.
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Vybér zdrojh, korektnost citaci A-vyborné

Vyijadrete se k aktivité studenta pfi ziskavdni a vyuZivani studijnich materidlG k feSeni zdvérecné prdce. Charakterizujte vybér

pramentl. Posudte, zda student vyuZil viechny relevantni zdroje. Ovéite, zda jsou vSechny prevzaté prvky fddné odliSeny od

viastnich vysledki a tivah, zda nedoslo k poruseni citaéni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu s citaénimi
_2vyklostmi a normami.

Zdroje jsou citovany spravné. Vzhledem k zaméfeni prace je velké mnoiZstvi citaci typu online.

Dalsi komentaFe a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledkii zdvérecné prdce, napf. k tirovni teoretickych vysledkq, nebo k tirovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného fesent, publikacnim vystuptim, experimentdini zrucnosti apod.
Student splnil zadani prace a dosaZené vysledky jsou slibné i pro realné nasazeni.

Ifl. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shriite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pFipadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdvérecné prdce pred komisr,

Cim myslite, Ze je dan horsi vysledek pfi pouZiti zakfiveného obrazu kamery (diky simulaci znate pieci presné
parametry zakfiveni obrazu)?

Zajimalo by mé&, zda simulované obrazy z kamery za redlnych podminek byly vyrazné horsi, neZ za idealnich
podminek? Zkoumal jste tyto data vizualn&?

Pro€ jste vybral velikost mfizky 500x700? Slo by to udélat n&jak automaticky podle mapované oblasti?

vew s

minimum?

PfedloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném 5 vyborné

Datum: |05/29/21 | POdpiS:
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