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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERI{

Zadani primérné naroéné

Hodnoceni ndroénosti zaddni zdvérecné prdce. _

Narocnost zadéni spotiva pFevainé v poZadavku spinit ndroky primyslového partnera na kvalitu vysledné implementace,
aby se na vysledcich prace dalo ddle stavét pfi vyvoji pofadovaného prototypu.

Splnéni zadani spinéno s mensimi vyhradami
Posudte, zda pfedioZend zdvérecnd prdce spliiuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela

splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zavaZnost, dopady a
pnpadne i pm:m y jednothvych nedostatkd.

Student navrhl a nasmpiementoval obg& pozadovane FeZen( ovladani hellkoptery polohou mobilniho telefonu, alejenjedno
z fedenich dokazal experimentalné verifikovat. Dle mého nézoru toto bylo zplisobeno nedostateéné rozvrienym
harmonogramem prace, kdy na korekci chyb u druhého pfistupu nezbylo dost &asu. Na druhou stranu student proved| nad
radmec zaddni a z vlastni iniciativy testovéni kédu, co? velmi ocefiuji a jsem proto s vysledkem vlastni prace spokojeny.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace B - velmi dobfe

Posudte, zda byl student béhem Fedeni aktivni, zda dodrioval dohodnuté terminy, jestli své Fesen pritbéiné konzultoval g
zda byl na konzultace dostatecné pfipraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvarci prdce.

Student pracoval samostatne ale vyhrady mém k thD pfistupu ke konzultacim a prubeznemu?éportovam postupu prau
Samostatnost je na jedné strané chvdlyhodnd, nicméné ¢astéjéi konzultace s vedoucim prace, ale i s dalimi ¢leny tymu by

umotznily dosdhnout lep3ich vysledkd a hlavné dodrZet nutny harmonogram praci.

Odborna droven D - uspokojivé

Posudte troveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuiiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladt a
dat ziskanych z praxe.

Student projevil schopnost kvalitné nalmplementovat zadany ukol ale JE skoda %e dostateéné nevyuzul potenclalu S
moZnosti Uzce spolupracovat se zkuSen&jSimi kolegy a uiit se od nich, coZ je hlavnim poslanim bakalafské prace. Toto se

negativné odrazilo i na kvalité zdvérecné préce.

Formalni a jazykova Groven, rozsah prace E - dostateéné

Posudte sprdvnost pouZivdni formdinich zdpisti obsaZenych v prdci. Posudte typograﬂckou a jazykovou strdnku.
Spatny time-management a nedostate&nd frekvence konzultaci se vyrazné projevily i na formalni drovni prace. Vlastni text
prace jsem mél moZnost korigovat jen jednou, kdy mne student asi 10 dnf pfed odevzdanim poslal polovinu rozpracované
prace. Kvalita textu byla natolik 3patna, Ze se nedal korigovat jinak nez kompletnim piepsénim prace a studentovi jsem
doporutil jazykovou korekturu, kterou zdd se neudélal. Z mého pohledu je 3koda, e 3patna kvalita z4vére&né prace

negativné ovlivnila jinak dobré dosaZzené vysledky.

Vybér zdrojt, korektnost citaci F - nedostateéné
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VyjddrFete se k aktivité studenta pfi ziskdvdni a vyuZivdni studijnich materidld k Feieni zévéreéné préce. Charakterizujte

vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovéfte, zda jsou viechny pfevzaté prvky fédné
odliSeny od viastnich vysledki a dvah, zda nedoilo k poruseni citaéni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu

s citaénimi zvyklostmi a normami. o .

K citované literatufe jsem nemél moZnost se vyjadfit viibec, protoze ve verzi préce, kterou jséhﬂ mél hﬁbinégtmkoriég\iai, T
Zadné reference jesté nebyly dopInény. Student neuvedl jedinou citaci na relevantni védeckou praci, pfestoze jsem mu
literaturu doporudil v zaddni préce a pozdé&ji specifikoval zdroje, které popisuji systém, ktery vyusil k experimentam, a
regulatory, které jeho aplikace vyuziva.

11l. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérené prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni,

Pokud mam jako vedouci hodnotit hlavné odvedenou praci a dosaZené Feeni, jsem s jejim vysledkem spokojeny a
musim ocenit bezchybnou funkénost systému, kvalitu kédu a provedené testy kédu piesahujici zadéni préce.
PfestoZe vlastni kvalita textu a prezentace vysledk( bude ohodnocena oponentem, musim se témito faktory
nenechat ovlivnit, protoZe je to dileZitd sou¢ast vysledné préce, a proto predlozenou zavéreénou praci hodnotim
klasifikacnim stupném C - dobfe.

Datum: 6.6.2018 Podpis:
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I. IDENTIFIKACNI UDAJE
Nazev prace: Control and navigation of an unmanned helicopter using sensors in mobile phones
Jméno autora: Bursik Filip
Typ préce: bakalaFska
Fakulta/astav: Fakulta elektrotechnicka (FEL)
Katedra/ustav: Katedra kybernetiky
Oponent prace: Ing. Vojtéch Salansky
Pracovisté oponenta price: Vision for Robotics and Autonomous Systems (VRAS)

II. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERI|

Zadani primeérné narocné

Zadani je umérné narotné bakalafské préci. Cilem bylo implementovat aplikaci pro fizeni bezpilotni helikoptéry pomoci
senzor(l mobilniho telefonu ve dvou riznych variantach. Prvni variantou bylo navigovat bezpilotni helikoptéru vektorem
urcenym vertikalni hranou podél displeje mobilniho telefonu. Druhou variantou bylo navigovat helikoptéru vektorem
urcenym kamerou telefonu. Obé tyto varianty mély byt experimentainé ovéfeny v simulatoru gazebo a v redlném nasazeni.

Splnéni zadani splnéno s mensimi vyhradami
Student vytvoril aplikaci pro android, kterd umoziiuje komunikaci s bezpilotni helikoptérou, nad ramec zadani proved|
detailni testy aplikace pro zjisténi pfipadnych chyb. Vypogetl vektor uréeny hranou telefonu a pricet! GPS soufadnice pro
urceni cilené pozice helikoptéry. Pro komunikaci s bezpilotni helikoptérou vyzkougel komunikaéni protokol SSH a zjistil, fe je
velmi pomaly a nevyuzitelny pro aplikaci v redlném case. Poté zkusil komunikaci pfes ROS (ROSjava), ktera je pro tuto
aplikaci vhodngjsi. Tento systém pak otestoval v simulatoru gazebo. Realny experiment proved| student pouze pro Fizeni
pomoci hrany mobilniho telefonu. Pro fizeni pomoci kamery aplikace nefungovala kviili wpocttim sméru, kterym vektor

mifi.

Zvoleny postup reseni spravny

Postup feseni je obrazem nedostate¢ného nastudovani stavu poznani problematiky ve svété. Pro vypoget Ghlu pouZil sloZité
rovnice namisto vyuZziti jednoduché transformaéni matice. Pro komunikaci s bezpilotni helikopterou zkusil SSH protokol,

i kdyZ se nabizi komunikovat pomoci ,ROS service, k éemuZ nakonec také dosel. Tim ztratil &as, ktery mohl vénovat
dokonceni kompletniho zadani, psani prace nebo korektufe textu. Ve vysledku dosahl fungujiciho programu, ktery dokaze
fidit bezpilotni helikoptéry pomoci hrany mobilniho telefonu.

Odborna troven D - uspokojivé

Bakalafska prace je dle mého nazoru psana na zakladé znalosti, které student ziskal béhem studia. V ramci bakalaFské prace
student nenastudoval stav poznani problému a reference jsou tvofeny knihovnami a repozitafi, které student vyuZil pro svou
praci.

Formalni a jazykova troven, rozsah prace F - nedostateéné

Jazykova droven nékterych pasazi je velmi Spatna, véty Casto nedavaji smysl nebo jim chybi podmét & prisudek. Tim Ze na
sebe véty ¢asto logicky nenavazujf jsou nékteré asti prace velmi nesrozumitelné. Ocefiuji, Ze si student vybral pro
vypracovani prace anglicky jazyk, ale vzhledem k nedostatkiim v tomto jazyce mél student vénovat vice pozornosti opravé
gramatiky. Co oviem nechapu je to, Ze abstrakt v anglictiné je jen lehce upravené zadani a cesky abstrakt je pouze pFeloZeny
z anglického abstraktu za pomoci automatického prekladace. N&které geské véty v abstraktu pak viibec nedavaji smysl.
Tento fakt ukazuje, Ze nékteré ¢asti prace jsou velmi odbyté. Jiné £asti, jako je napfiklad kapitola 4 nebo 5, viditelné prosli
korekturou a jsou Citelngj3i. Formaini zapisy rovnic nejsou prehledné a dobfe popsané (rovnice 2 a 3). U zapisti algoritm(l
bych ofekaval oznaleni vstupd. Algoritmus 2 vypada jako by byl bez zasahu zkopirovan rovnou z programu, coZ ho déla
nepfehlednym a navic se v ném objevuji nedefinované proménné. U odkaz(i na obrazky, algoritmy nebo sekce chybi
oznaceni toho, o co se jedna (napf. Fig 1, Alg 1). Odkazy jsou oznaceny pouze &islem, tudiz je tézké zjistit, na co student

odkazuje.
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Vybeér zdroju, korektnost citaci E - dostatecné

Toto je jedna z nejslabsich stranek celé prace. Z celkového pottu 39 referenci jsou zde 2 diplomové préce a 4 bakalaFské
prace kolegil ze stejného ro¢niku. Z doporuéené literatury v zadanf, nebyla v praci citovana ani jedna. Zbytek citovanych
zdroju se sklada z odkaz(i na stranky vyrobeh elektroniky, diskuzni fora, repozitare, knihovny, wikipedie a youtube. Citované
studentské prace nejsou v souladu s citaénimi zvyklostmi a normami,

1. CELKOVE HODNOCEN(, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Student odved! praci, ktera byla zakonZena Gsp&snym experimentem, kdy ukazal, Ze jedna ze dvou metod funguje.
Uvédomuiji si, Ze vyvoj aplikace, sezndmeni se s ROSem, popfipadé s ROSjava, stalo studenta nezanedbatelné mnozstvi Easu.
Neméam ale pocit, Ze by student dostateéné nastudoval odbornou literaturu a kapitola &islo 2 pojednavajici o stavu
problematiky ve svété je vyrazné nejslabsi &asti textu, at u3 se jednd o obsahovou nebo o jazykovou stranku. Velmi Spatny
dojem déla také abstrakt, ktery by mél byt vizitkou celé prace. Bohuzel viechnu odvedenaou praci shazuje kvalita psaného
textu. Prace plsobi dojmem, Ze nékteré €asti si po sobé student ani jednou neprecetl. Véty na sebe €asto vitbec nenavazuji,
coZ v kombinaci se Spatnou anglictinou dél4 nékteré ¢asti textu téméF nesrozumitelné.

Pominu-li kvalitu textu, myslim, Ze student odved| praci hodnou bakalate. Naprogramoval systém, ktery za pomoci naklonéni
mobilniho telefonu vysila helikoptéfe soufadnice, které ma navitivit. Experimentélné ukazal, 7e program funguje. Chyba
polohy bezpilotni helikoptéry, kterou v experimentech naméfil, odpovidé chybé zplisobenou nepfesnou GPS mobilniho

telefonu.

Otazky:

Napada Vas jakym zpUsobem by 3la zlepsit pfesnost navigace pfi zachovan( senzorického vybaveni mobilniho telefonu i bezpilotni
helikoptéry?

V diskuzi na konci bakalaFské prace piSete o ndhodném generovani nesmysinych hodnot pfi Fizeni pomoci kamery. Jedni se o
nahodné hodnoty gyrospokopu, GPS nebo Vaseho algoritmu?

SlySel jste nékdy o transformaéni matici?

PfedloZenou zavéreénou praci hodnotim klasifikatnim stupném E - dostateéns.

Datum: 12. 6. 2018 Podpis: !
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