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Analyzator sbérnice CAN pro nakladni
automobily

Analyzator

Hardware:

Hardware umozZiiuje komunikaci pomoci sbérnice
CAN(Control Area Network), po siti ethernet a pres
rozhrani RS232. Dalsi ¢asti hardwaru jsou vidét nize
na blokovém schématu.

Zaklad hardwaru tvofri
32-bitovy mikroprocesor
Freescale ColdFire MCF
52259 obsahujici periferie
FlexCAN a FEC (Fast
Ethernet Controler). Na
nasledujicim obrazku je
zobrazena DPS a koncova
podoba s pfipojovacimi
kabely. Pfipravek je

Schéma 1: Hardware
mozné napajet pfimo z
diagnostického konektoru
automobilu nebo pomoci
externiho zdroje napéti
12V DC.

Obr.1: Osazena

Obr.1: CAN
Analyzator BPS
Firmware:

Firmware je navrzen pod real-time operacnim
systémem MQX. Firmware obsahuje tfi tasky (Ukoly)
Task MAIN inicializuje periferie FlexCAN a FEC.
Nasledné se chova jako server a ¢ekd na pripojeni
klientské PC aplikace. COMMANDS task slouzi k
nastavovani parametrd hardwaru po pfichodu
pozadavku z PC aplikace. Toto nastavovani se
provadi pomoci jednoduchého komunikacniho
protokolu.
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sbérnice CAN se sklada ze tFi casti:

firmwaru
mikroprocesoru a diagnostické aplikace pro PC. Tyto casti tvori kompaktni
diagnosticky prostifedek pro monitoring komunikace na sbérnici CAN mezi
jednotlivymi ECU (Electronic Control Unit) nakladnich automobild.

hardwaru,

MESSAGE task pfijima data
ze sbérnice CAN a okamzité
je preposila do PC pres
ethernet. Komunikace s PC
probiha na dvou oddélenych
portech, jak je vidét na
schématu 2. Kazdy task ma
| také pridélenu prioritu, s
— e | | kterou je vykonavan.
[ —— == 1 | Nejvyssi priorita je
~e="""| | pfifazena tasku MESSAGE
|| pro prijem zprav.

Schéma 2: Firmware

PC aplikace:

Aplikace prepocitava prijimanad data podle normy
SAE J1939. Tato norma je vyuzivana vyrobci
nakladnich automobill a stavebni a zemé&délské
techniky. Aplikace nastavuje filtrovani pfijmu zprav
ze sbérnice CAN pro jednotlivé ECU automobilu. Po
pfijeti je schopna v tzv. ON-LINE modu data
pfepoCitavat a zobrazovat. Také je schopna
pfijimana data ukladat do souboru a diagnostiku
provést nasledné v OFF-LINE mo&du. Parametry a
stavy obsazené ve zpravach s rlznymi identifikatory
PGN (Parameter Group Number) jsou podle
jednotek, které tyto zpravy vysilaji, rozdéleny do
samostatnych zélozek a zobrazovany.
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Obr.1: PC aplikace
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