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I. IDENTIFIKACNi UDAJE

Nazev prace: Ovladani pramyslového robotu za pomoci systému pro virtualni realitu
Jméno autora: Ondiej Mikolas

Typ prace: bakalarska

Fakulta/ustav: Fakulta elektrotechnicka (FEL)

Katedra/uastav: kybernetiky

Vedouci prace: Vladimir Smutny

Pracovisté vedouciho prace:  CVUT CIIRC

II. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani prumérné narocné
Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prdce.

Ukolem studenta bylo navrhnout a implementovat ovladani préimyslového manipuldtoru za pomoci systému HTC Vive
v systému ROS.

Spinéni zadani splnéno s mensimi vyhradami
Posudte, zda predloZend zdavérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spIinéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a
pfipadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Student zaddani v zasadé splnil. Robotem je moZno pohybovat za pomoci ovladace ze systému HTC Vive. Moje vyhrady se
tykaji zvoleného reseni pres Ukolovani pohybUl robota za pomoci nastroje Movelt ze systému ROS. Toto fesSeni nabizi Fizeni
manipulatoru s pfilis pomalou zpétnou vazbou a z toho vyplyvajici nepohodli obsluhy. Pfestoze jsem studenta
upozornoval, Ze Uloha ma také aspekty teorie fizeni, zvoleny nastroj ani neumoznoval tyto aspekty resit.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace B - velmi dobfe

Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své reseni priibézné konzultoval a
zda byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prdce.

Pan Mikolas byl pti feSeni ulohy aktivni a samostatny. Domnivam se, Ze chybou byla azZ pfiliSna samostatnost, ktera vedla
k FeSeni, které dostate¢né nevyuziva vlastnosti dostupného hardwaru.

Odborna uroven C - dobfe

Posudte uroveri odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Student vypracoval praci na standardni Urovni, v praci nevidim zdsadni nedostatky.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace C - dobfe
Posudte sprdvnost pouZivani formdlnich zdpist obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdnku.
Student vypracoval praci v ceském jazyce na dobré Urovni. K formalni ¢asti prace nemam pripominek.

Vybér zdroju, korektnost citaci D - uspokojivé

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskavani a vyuZivani studijnich materidlu k Feseni zdvérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky radné
odliseny od vlastnich vysledk( a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace tplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Zdroje jsou korektné citovany. Dovedu si predstavit, Ze k danému tématu Ize dohledat vice zdroju a ziskat tak lepsi
inspiraci k feSeni problému.

Dalsi komentaie a hodnoceni
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Vyjddrete se k trovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napf. k trovni teoretickych vysledkd, nebo k trovni a
funkénosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystuplm, experimentdlini zru¢nosti apod.

I1l. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.
Student pracoval samostatné s programovymi knihovnami, které nejsou nejvyssi kvality. Po cesté fesil fadu

praktickych problému. Je mozné, Ze pokud by se vice svéroval s dil¢imi problémy, mohl pfi stejném usili dojit
v feseni problému dale.

PfedloZzenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném C - dobre.

Datum: 31.5.2023 Podpis:
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I. IDENTIFIKACNi UDAJE

Nazev prace: Ovladani pramyslového robotu za pomoci systému pro virtualni realitu
Jméno autora: Mikolas Ondfej

Typ prace: bakalarska

Fakulta/ustav: Fakulta elektrotechnicka (FEL)

Katedra/uGstav: Katedra Kybernetiky

Oponent prace: Ing. Lukas Rustler

Pracovisté oponenta prace: Katedra Kybernetiky

Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;jsi

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.

Zadanim prace je vytvofit ovladani robota pomoci ovladacl k systému pro virtualni realitu, vytvorit ovladani se zpétnou
vazbou a provést experiment s nékolika respondenty. PouZity robot ma 7 os, coz mUzZe ztizit ovladani. Dale je v ramci
zadani poZadovano integrovani do systému ROS, se kterym se vétsSina bakalarskych student( zatim nesetkala.

SpInéni zadani splnéno s mensimi vyhradami
Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Student uvadi pouzité knihovny, uvadi vypocet pozic robota, ukazuje diagram komunikace jednotlivych komponent a
prezentuje vysledky studie na skupiné 5 lidi. Z toho, Ze respondenti byli spokojeni usuzuji, Ze feseni funguje, ale nelze to
fici s jistotou. Prace neobsahuje zadné kvantitativni vysledky, fotky nebo video ukazujici funkénost, nebo alespon graf
zpozdéni, které student zminuje. Samostatné vyhodnoceni dotazniku také neni dostacujici.

Zvoleny postup feSeni castecné vhodny
Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody reseni.
Regeni bylo vedené spravnym smérem vzhledem k zadani. Nékteré ¢asti by ale zaslouZily 1épe prozkoumat.

Odborna uroven D - uspokojivé

Posudte uroveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Student byl schopen pouzit nalezené knihovny, spojit je pomoci svého programu a najit feseni, kdy ¢ast pouzité knihovny
nebyla spravné zdokumentovéna. Jinak je ale text spiSe obecny popis pro lidi nezasvécené do problému bez vétsich detaild
a vysledkd.

Student proved| experiment s redlnymi respondenty, ale ohodnoceni dotaznikll neni dostadujici. Je uveden pouze prlimér
vyslednych zndmek. Je pochopitelné, Ze na 5 respondentech nelze udélat rigordzni statistické ohodnoceni, ale alespon
smérodatnd odchylka by byt uvedena mohla. Dale by bylo vhodné Iépe diskutovat co z danych odpovédi vyplyva.

Formalni a jazykova uUroven, rozsah prace B - velmi dobie

Posudte spravnost pouZivani formdlnich zdpis( obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Po jazykové strance je prace napsana pékné. Popisky obrazkl a tabulek neobsahuji tecky na konci. Rovnice nejsou brany
jako soucast textu, tedy neobsahuji adekvatni interpunkci.

Vybér zdrojti, korektnost citaci F - nedostatecné

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskdavdni a vyuZivani studijnich materidl( k reSeni zdvérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné
odliseny od viastnich vysledki a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s cita¢nimi zvyklostmi a normami.
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K vétsiné knihoven je uveden zdroj. Jinak ale prace neobsahuje jedinou odbornou referenci na dané téma, dokonce ani
doporucenou literaturu ze zadani. Sekce aktudlniho stavu pozndni je spiSe souhrn toho, k ¢emu je vzdalené ovladani
robota uZitecné a sklada se z odkaz(i na Wikipedii a stranky vyrobcu.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdavérecné prdce, napf. k urovni teoretickych vysledki, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupim, experimentdlni zrucnosti apod.
Vlozte komentar (nepovinné hodnoceni).

I1l. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Student vytvoril systém, ktery umoZriuje oviddani robota pomoci ovladaci k systému virtudlini reality a otestoval
jeho funkcnost a ovladatelnost na skupiné 5 lidi pomoci dotazniku spokojenosti. Kromé dotazniku ale z
predloZzeného textu nelze porddné posoudit kvalitu odvedené prdce. Prdce neobsahuje Zadné kvantitativni
ohodnoceni a vysledek mad daleko k primérené urovni bakaldrské prdce. Pokud by student do prdce uved! vice
vysledku a lepsi popis, mohla by nejspise aspirovat na lepsi zndmku.

PfedloZzenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném D - uspokojivé.

Otazky:

1) V textu zmifiujete dopravni zpoZdéni. Jak velké bylo? Cim bylo podle Vas zptsobené? Pfemyslel jste o poufiti
defaultniho rozhrani daného robota misto ROSu pro zlepSeni vykonu?

2) Pro zpétnou vazbu uzivateli jste pouZil vibrace ovladace. Premyslel jste i o pouZiti vizudlniho rozhrani dané
virtudlni reality?

Datum: 7.6.2023 Podpis:
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