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Il. HODNOCENIi JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadanf |primérné naroéné |

Hodnoceni narotnosti zadéani zavére€né préce.

Zadanf hodnotim spise jako prumérné naro&né, i kdyZ zde je treba uvést, Ze jeho vypracovani vy#aduje mnozstvl
€asu straveného v laboratofi pfi lad&nf a testovani. Dale praci komplikovala poruchovost pouZité helikoptéry, ktera
byla diisledkem jak méné& (sp&snych experimenttl, tak i technickymi nedostatky z vyroby jak v HW tak SW.

Spinénf zadani splnéno |

Posud'te, zda piedloZena zavéreéna préce splfiuje zadéni. V komentérii pfipadné uvedte body zadani, které
nebyly zcela spinény, nebo zda je prace oprotl zadani rozsifena. Nebylo-li zadéni zcela splnéno, pokuste se
_posoudit zavaZnost, dopady a pripadné i pficiny jednotlivych nedostatkd.

Zadani povazuiji za spinéné ve viech bodech. Vysledkem je lmplementace regulatoru, ktery zcela spIﬁule plivodni
ocekavani.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem reSenf aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své feseni prubézné
konzultoval a zda byl na _Igonzultace dostate¢né pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tviréi préce.
Student po celou dobu feSeni pracoval velmi aktivné a samostatn&. Pravideln& konzultoval navrhované feseni a
pozitivné reagoval na mé komentére a poZadavky. V zavéretné experimentaini fazi stravil mnoho &asu pifi

testovani a ladéni systému v laboratofi, coZ se odrazilo v kvalitnich vysledcich.

Odborna aroveri |A - vyborné

Posudte uroveri odbornosti zavéreéné préce, vyuZiti znalostl ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZit
_podkladi a dat ziskanych z praxe.

Pii feSeni prace se prolevﬂy studentovy velmi dobré znalosti ziskané ‘pti studiu predmé&th automatického fizeni, |

zejména v oblasti syntézy regulétoru, kterou zviadl bez potfeby mé asistence. Kvalitu jeho prace ukazuje i to, ze

po navrhu zékladniho regulatoru v simulaénim prostiedi fungoval dobfe i na rediném modelu bez nutnosti

zvlastniho ladéni.

Formalni a jazykova troveii, rozsah prace |A - vyborné

Posudte spravnost pouZivani forméinich zépisii obsaZenych v préci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Z typografického hlediska prace splﬁUJe standardni poiadavky Je pséana srozumitelnym jazykem. V prubéhu
korektur jsem navrhoval pouze drobné Gpravy kosmetického charakteru.

Vybé&r zdrojti, korektnost citaci A - vyborné

Vyjadrete se k aktivité studenta pii ziskavani a vyuZivani studijnich materiald k reSeni zavére¢né préce.
Charakterizujte vybér pramen(. Posudte, zda student vyuZil viechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny
pievzaté prvky radné odliSeny od viastnich vysledk( a tvah, zda nedo3lo k poruseni citatni etiky a zda jsou
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_bibliografické citace tpiné a v souladu s citacnimi zvyklostmi anormami.
Préce je postavena na studiu souasné problematiky, pouZité zdroje jsou korektné citovany.

Dalsi komentafe a hodnoceni

Vyjédiete se k drovni dosaZenych hlavnich vysledka zavéreéné prace, napf. k drovni teoretickych vysledkd, nebo
k drovni a funkénosti technického nebo programového vyivoieného Feseni, publikaénim vystupm, experimentaini
zruénosti apod.

S praci studenta jsem byl po celou dobu feZeni velmi spokojen. Viysledkem jeho prace je regulator, ktery bude
schopen zaijistit stabilizaci modelu helikoptéry a je zcela zasadni komponentou pro feSeni navaznych Uloh v ramci
vyvoje metod fizeni a vyuZiti autonomnich bezpilotnich prostfedka.

Ill. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE
Shriite aspekty zavérecné prace, které nejvice oviivnily Vase celkové hodnoceni.

PfedloZenou zavére€nou praci hodnotim klasifikaénim stupném | A- vyborng.

Datum: 29.5.2020 Podpis:

Jan Chudoba
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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIf
Zadani Indroénéjsi

_Hodnoceni ndrocnosti zaddnr zdvéreéné prdce. e o
Byt je téma prace jiZ povaZovano komunitou za vyFeSeny problém, realné nasazen bezpilotnich prostiedki je stale obtiznym
tématem, zvlasté pro bakalaFskou praci. Navrh, vyvoj a implementaci Fidiciho systému pro bezpilotni dron povaiuji za
nérocné&jsi téma, zvla3té z diivodu nutné viestrannosti studenta a obtizné realizaci experiment(.

Spinénf zadani splnéno |

Posudte, zda pedioZend zdvéreénd prdce spliiuje zadéni, V komentdfi pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
spinény, nebo zda je prdce oproti zaddnf rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a

_pripadné i pficiny jednotlivych nedostatkii.
Zadani bylo spInéno ve viech bodech.

Zvoleny postup Fedeni \vynikajici

_Posudte, zda student zvolil sprdvny postup nebo metody fesen, ey = _
Zvoleny postup je ,ucebnicovy". Student korektné pracuje s obecnymi znalostmi, které nabyl v prab&hu svého studia a
korektné je aplikuje na tento konkrétni dynamicky systém. Ve vétging aspektech se rozhodl ke spravnému postupu. Spie
neZ abych cokoliv praci vytki mohu jen doporucit kroky k dalgimu vyvoji, napf., vyuZiti generatoru referenci (v&. dopiedné
zpétné vazby), ktery mhzZe znaéné ulehdit praci zpétnovazebnimu regulstoru. Dale jak jiz student sam popsal, bych v
budoucnu doporucil poutiti vice ,informovanych® regulstord, nez PID, napf. stavové zpé&tné vazby &i principu Model
Predictive Control.

Odborna droveii A - vyborné

Posudte troven odbornosti zdvéreéné préce, vyusiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a dat

_Ziskanychzpraxe. I T — N =
Uroveri prace je velmi vysoka. Je zfejmé Ze student se orientuje jak v oboru automatického fizeni, tak je znaly i v potiebné
fyzice, dynamickych modelech a programovani. Student prokazal schopnost adaptace obecnych znalosti pro tento konkrétni
problém.

Formalni a jazykova Grovefi, rozsah price ‘C - dobre

_Posudte sprdvnost pouZivdni formdinich zdpist. obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdnku. o
Prace je psané v Eeském jazyce, s piim&fenym mnoZstvim gramatickych chyb a pieklepl. Misty se v textu nachazi vagni &
nadbyte¢né obraty, nicméné text je velmi &tivy. Uvod prace by mohi byt delsi s vétsim diirazem na stav problematiky ve
v&dé a hlubsi ivod do problému. Stylisticky by mohla byt price hezé, pouZita 3ablona ma dle mého nazoru piiliz veliké
okraje a text je prezentovan v pfliz uzkém sloupci. Obrazek na strané 3 je zbyteZn& izolovan bez okolniho textu co? je znatné
rudivé. Prres to vSechno si myslim Ze text prace je dobry.
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Vybér zdroji, korektnost citaci |B - velmi dobfe

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskdvdni a vyuZivdni studijnich materidlii k feSeni zdvéreéné prdce. Charakterizujte vybér

pramenti. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzatée prvky ifddné odliseny od

viastnich vysledkii a tvah, zda nedoslo k poruseni citaéni etiky a zda jsou bibliografické citace tplné a v souladu s citacnimi
_zvyklostmi a normami.

Vybér zdrojli a jejich pouZiti je v pofadku. Vétsi pozornost by si zaslouZilo samotné zpracovani referenci, kterému mohlo byt
vénovano vice pozornosti. Napf. reference [9] by si zaslouZila pfepracovat svlij zdznam, ve kterém neni tfeba zmifnovat
viechny zli¢astnéné instituce.

Dalsi komentare a hednoceni

Vyjddrete se k tirovni dosaZenych hlavnich vysledk( zdvéreéné prdce, napf. k trovni teoretickych vysledkil, nebo k trovni a
_funkénosti technického nebo programového vytvoreného fesent, publikacnim vystupdm, experimentdini zrucnosti apod.

Z priloZenych videi je zifejmé, Ze student navrh! a implementoval funkéni Fidici systém pro bezpilotni vice-rotorovou
helikoptéru. Toto je veliky Gspéch, vzhledem ke znaéné komplexnosti tohoto tématu.

Ill. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pfipadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pfi obhajobé zdvérecné prdce pred komisi,

Pres drobné namitky k textu prace hodnotim praci pro skvélé technické vysledky klasifikac¢nim stupném:
|A - vyborné.

Otazky k obhajobé:

1. V kapitole 3.1.1 student prezentuje pouZitou notaci ,,Eulerovych 1hli“, konkrétné variantu ,, Tait-
Bryan“ ihlti. Jaka konkrétni varianta (intrinsicka ¢i extrinsicka, pofadi rotaci) byla zamyslena a
jsou rovnice (3.1) a obrazek 3.1 vzdjemné konzistentni?

2. Student tvrdi, Ze odezva regulatoru na jednotkovy skok bude pravdépodobné ¢astym poZadavkem
na regulator. M4 toto praktické odiivodnéni? Skokova zména pozice neni v souladu s dynamickym
modelem helikoptéry. Neméla by reference pro regulator spiiiovat dynamicky model?

3. V priloZeném videu je vidét konstatni pozi€ni chyba pfi sledovani trajektorie. Jak by $la tato
chyba minimalizavat?

Datum: g5/31/20 Podpis:
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