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ZAVERECNE PRACE

CESKE VYSOKE
UCENI TECHNICKE
V PRAZE

I. IDENTIFIKACNi UDAIJE

Nazev price:; Control of Robot for Inserting Detectors for the Large Hadron Collider
Jméno autora: Jakub Janousek

Typ préce: bakalaFska

Fakulta/ustav: Fakulta elektrotechnicka (FEL)

Katedra/ustav: Katedra kybernetiky

Vedouci prace: Vladimir Smutny

Pracovité vedouciho prace:  CIIRC CVUT

Ii. HODNOCEN{ JEDNOTLIVYCH KRITERIf

Zadani narotnéjsi
Hodnoceni ndroénosti zaddni zdvéreéné prdce.

Spinéni zadani splnéno
Posudte, zda piedloZend zdvéreénd prdce spliiuje zaddni. V komentdfi pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
spilnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zévaznost, dopady a

pripadné i piiciny jednotlivych nedostatki.
Zadani bylo spInéno.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem Feseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své feseni prubéiné konzultoval a
2da byl na konzultace dostatecné pfipraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prdce.

Student pracoval velmi samostatné&. Rizeni jeho prace bylo neformalng rozdéleno mezi skupinu, ktera konstruovala a

realizovala mechaniku robotu a mezi vedouciho préce.

| Odbornj Grovefi A - vyborné

Posudte drovefi odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
_dat ziskanych z praxe. e L o
Student vybral vhodné elektronické komponenty, navrhl elektrické zapojeni, zrealizoval ho a pohyby celého robotu
naprogramoval.

Formalni a jazykova Groveii, rozsah prace A - vyborné
Posudte sprdvnost pouZivani formdinich zdpisi obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strénku.
Student napsal préci v dobré angli¢ting, jasné a srozumiteln&. Typograficky je préce také na vyborné drovni.

Vybér zdrojl, korektnost citaci B - velmi dobfe

VyjddFete se k aktivité studenta pfi ziskdvdni a vyuZivdni studijnich materidlg k Fedeni zdvéreéné price. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vechny relevantni zdroje. Ovéite, zda jsou viechny pfevzaté prvky Fédné
odliSeny od vlastnich vysledki a dvah, zda nedoslo k poruseni citaéni etiky a zda jsou bibliografické citace upiné a v souladu
s citaénimi zvyklostmi a normami.

Vybér a citaci zdrojii hodnotim pozitivng. Jako literatura slouZila hlavné firemni literatura vyrobct.

Daléi komentafe a hodnoceni
Vyjadrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledkd zdvéreéné prdce, napF. k drovni teoretickych vysledkii, nebo k drovni a
funkénosti technického nebo programového vytvoreného FeSeni, publikacnim vystupim, experimentdini zrucnosti apod.
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Ill. CELKOVE HODNOCENi A NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.

Pan Janousek dostal zadani, které by dobry absolvent mél byt schopen samostatné vyfesit. Viechny vyvojové
kroky realizace fidiciho systému robotu Gspésné zrealizoval a zdokumentoval. Tim prokazal schopnost samostatné
inZenyrské prace. K praci bych mél snad jen vyhradu v tom, Ze nad realizovanym ovladanim robotu z pfikazové
radky bych si pro Uspé3né pouZivani robotu predstavoval lepsi uZivatelské rozhrani, nejlépe za pomoci vhodného
technického zafizeni ala gamepad.

PfedloZenou zdvérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.

Datum: 1.6.2021 Podpis: Vladimir Smutny
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I. IDENTIFIKACNI UDAJE
Nazev prace: Rizeni robotu pro zakladani kfemikovych detektorii urychlovate LHC
Jméno autora: Janou3ek Jakub
Typ préce: \bakala¥ska |
Fakulta/ustav: Fakulta elektrotechnicka (FEL)
Katedra/tstav: Katedra kybernetiky
Oponent prace: Petr Porazil
Pracovisté oponenta price: Elektroline a.s.

Ii. HODNOCENI( JEDNOTLIVYCH KRITERI{

Zadani naro¢néjsi

Hodnoceni ndroénosti zaddni zdvérecné prdce.

Zadani je ndronéjsi, jedna se komplexni Fedeni problému fizeni robota, které obsahuje hardware i software.

Splnéni zadani spinéno

Posudte, zda predloZend zdvéreénd prdce splfiuje zaddni. V komentdfi pifpadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
spinény, nebo zda je prdce oproti zaddni roziiFena. Nebylo-Ii zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pfipadné i priciny jednotlivych nedostatkd. _

Zadani bylo spInéno. Student zvolil nejednoduZ3i fesenl, které ovéem do budoucna miiZe pFinést uréité problémy.

Zvoleny postup Fesenf |spravny

Posudte, zda student zvolil sprdvny postup nebo metody fesent.

Podobné u komunikace, student zvolil nejjednoduZsi forméat zprav bez potvrzovani, to mize pfi chybach vést k pomérné
zavaZznym disledkiim, obzvI&3t u robota kde je pro jeden stupei volnosti vic motord.

Odborn4 trove B - velmi dobfe |

Posudte uroveri odbornosti zdvéreéné prdce, vyuiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladt a dat
ziskanych z praxe.

Préace je odborné na velmi dobré Grovni. Chybi mi tam pouze konkrétn( parametry jednotlivych pohybii (rozsah pohybu,
rychlost, pfesnost) a to jak poZzadované hodnoty, tak vysledné realné hodnoty.

Formalni a jazykova Groveii, rozsah price |B - velmi dobte ‘

Posudte sprdvnost pouZivdni formdinich zdpist obsazenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdnku.

Prace je pfehlednd, dobfe Citelna. Rozsah odpovida bakalaFské praci, nicméné nékteré funkce mohly byt popsany podrobné;ji
napt. Homing.

Vybér zdroju, korektnost citaci |l3 - velmi dobFe ‘

Vyjddrete se k aktivité studenta pti ziskdvani a vyuzivani studijnich materidlts k Feeni zdvéreéné prdce. Charakterizujte vybér

pramenii. Posudte, zda student vyuZil viechny relevantni zdroje. Ovéfte, zda jsou viechny prevzaté prvky Fddné odliseny od

vlastnich vysledk(i a tvah, zda nedoslo k porusen citaénf etiky a zda jsou bibliografické citace Uplné a v souladu s citaénimi
_zvyklostmi a normami.
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Student ve své praci pouziva hotové bloky jak hradwarové (Raspbery Pi, Arduino, drivery motor(), tak softwarové (knihovny
fizeni motorQ). Viechny zdroje ma spravné uvedeny. Mozna mél i pro komunikaci po R$485 pouZi néjakou standartizovanou

Dalsi komentai'e a hodnoceni
Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledkt zdvéreéné prdce, napf. k urovni teoretickych vysledkd, nebo k drovni a
funkénosti technického nebo programového vytvoreného feseni, publikaénim vystupim, experimentdlini zruénosti apod.

Préace fesi zakladni funkénost robota, ale moc se nezabyva spolehlivosti, kterd je v praxi mnohdy kli¢ova pro aspéch celého
projektu.

S S]]

IIl. CELKOVE HODNOCENI{, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shriite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pripadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pii obhajobé zdvéreéné prdce pfed komisi.

PredloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném 5 _yeimi dobfe. |

Datum: 31.5.2021. Podpis:
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