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Rizenf a vizualizace modelu Vzndseni

Zadani:
- Znovu sestavit model vznaseni

- Nahradit zastaraly ridici systém PLC-5 systémem
ControlLogix

- Vytvorit vizualizaci pro panel VersaView 1000H

- Vytvorit internetoveé stranky pro modul 1756-EWEB

Automat ControlLogix Panel VersaView 1000H



Rizenf a vizualizace modelu Vzndseni

Koncepce modelu :

Model
- Plastova pruhledna
trubka
- Akéni Clen ventilator
- VeliCiny — tlak, poloha,
napeti, otacky
Ostatni prvky
- Automat ControlLogix
- Panel VersaView 1000H
- PC
- Webova kamera
* Modul EWEB

Komunikace
- sbérnice RIO
- Ethernet
- signaloveé vodice
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Rizenf a vizualizace modelu Vzndseni

Vizualizace: pgnel VersaView 1000H

Webovy modul 1756-EWEB

' DCE.FELK.CVUT.CZ - Eweb

Soustruh a Vznaseni

Soustruh Soustruh - Demonstrace Soustruh - ovladani Soustruh - data VznaSeni VznaSeni- ovladani VznaZeni- nastaveni Podpora wyuky

Dnes je étvrtek, 13. 5. 2010.
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Webova kamera - pohled na model

Napeti na ventilator : [N [0 - 10 v] LG
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Rizeni a vizualizace modelu Vznigeni

Autor: Pavel Guba (guba.pavel@gmail.com)
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Popis :

Hlavni ¢ast modelu Vznaseni tvori pruhlednd plastova trubka, do které je
pomoci ventilatoru zespodu vhanén vzduch. Meéreni polohy unaseneho
lehkého telesa provadi laserove cidlo na vrcholu trubky. Model doplnuje

r 4

snimani otacek ventilatoru, tlaku vzduchu ve spodni Casti trubky, reflexni

senzory a mereni napeti na akcnim clenu. i
. A
Koncepce modelu : . web | >
Kamera -
Model tvori vlastni konstrukce modelu, panel +
VersaView®  CE 1000H a automat : | Lo I
ControlLogix®. Rizeni probiha pomoci " 5
automatu nebo PC. Automat obsahuje -
komunikacéni kartu 1756-EWEB, kterd fle Opir::;'l's“?(—).
umoznuje tvorbu internetovych stranek :
propojenych s proménnymi v automatu. - PC
, . ;. 5 [« <>
Cely model je sniman webovou kamerou. - Bl Matlab
-

Rockwell Ruchi rizeni
Automation
@ Allen-Bradley I n te rn et

Rizeni :

Obr. 2: Celkova koncepce

Implementovana instrukce PID  zajistuje  Fizeni
z programu v automatu. Tento rezim rizeni se nazyva
PLC. Pomoci tohoto rezimu je model mozné ridit pomoci
panelu nebo internetovych stranek na modulu EWEB.
| Dalsim rezimem, ktery dovoluje rizeni pomoci merici

o o e ey gy S karty v pocitacCi, oznacujeme PC. Pristup k modelu
==K ‘sl B | Vtomto rezimu provadime pomoci Matlabu a Simulinku.
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Obr. 1: Model vznaseni ROCk\ﬂ_’E“ o :
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Visualization

Tvorba vizualizace pro panel byla provadéna
v programu FactoryTalk ME. Webové stranky pro

400

zobrazovani stavu modelu pouzivaji Javascript, gEmm|FE -
funkce ASP, Java Applet a HTML. Stranky jsou take i e BB v M
doplnény o pohled na model pomoci webové kamery. =0

Obr. 3: Snimek z vizualizace na panelu
VersaView 1000H

Ethernet
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