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I. IDENTIFIKACNi UDAJE

Nazev prace: Vehicle steering systems development
Jméno autora: Filip Dasek

Typ prace: bakalarska

Fakulta/ustav: Fakulta elektrotechnicka (FEL)
Katedra/uastav: Katedra fidici techniky

Vedouci prace: doc. Ing. Tomas Hanis, Ph.D.
Pracovi$té vedouciho prace:  Katedra Fidici techniky, CVUT FEL

Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani mimofadné narocné

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.

Bakalarska prace se zabyva navrhem systému fizeni nataceni kol bez pfimé mechanické vazby, z anglického nazvu , steer-
by-wire“. Ukolem studenta je navrhnout fidici algoritmu spolu s elektro-mechanickym posilovacem Fizeni.

Splnéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdavaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Student zaddni splnil ve vSech bodech v plné mire

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své feseni pribézné konzultoval a
zda byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prdce.

Student byl velmi aktivni, na dohodnuté terminy chodil pfipraven.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte uroveri odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Predlozena prace je na dobré Urovni. Kde student byl schopen vyzZit znalosti ziskané béhem studia, které dale Uspésné
rozsitil o informace z literatury a dalSich zdroji. Vysledkem je jednotka fizeni natoceni kol vozu zaloZzena na komercnich
komponentdch a pfipravena pro poufZiti v experimentalni platformé.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace A - vyborné
Posudte sprdavnost pouZivani formdlnich zdpis( obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.
Predlozena prace je v anglickém jazyce a plné odpovida rozsahem a formou.

Vybér zdroju, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskdvdni a vyuZivani studijnich materidl( k reSeni zdvérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné
odliseny od viastnich vysledk( a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s cita¢nimi zvyklostmi a normami.

Student prokazal schopnost pracovat s literaturou a ziskat informace z dalSich zdroji nezbytnych pro realizaci této prace.

Dalsi komentare a hodnoceni
Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napr. k turovni teoretickych vysledku, nebo k urovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupim, experimentdlini zru¢nosti apod.
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Student se velmi dobfe zorientoval v problematice a dodal feSeni, které je zaloZzeno na komercénich komponentach,
mechanickych ¢astech navrienych a vyrobenych pomoci 3D tisku a v neposledni fadé implementace fidiciho algoritmu na
vestavéné platformé Tl — C2000 s vyuZitim Matlab & Simulink kompiléru.

I1l. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE

Student Uspésné realizoval jednotku nataceni kol s vyuzitim komercniho posilovace fizeni. Navrhl a vyrobil mechanické
komponenty, které byly zapotrebi pro celkové zprovoznéni ,steer-by-wire” jednotky. V neposledni radé navrhl fidici
algoritmus, ktery pfimo ovlada stejnosmérny motor posilovace fizeni na zakladé pozadovaného natoceni kol dané ndpravy.
Celkové reseni otestoval vyuZitim nelinedrni simulace a algoritmu fizeni jizdni dynamiky vozu s natac¢enou predni i zadni
napravou.

PfedloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.

Datum: 2.5.2022 Podpis:
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I. IDENTIFIKACNi UDAJE

Nazev prace: Vehicle steering systems development
Jméno autora: Filip Dasek

Typ prace: bakalarska

Fakulta/ustav: Fakulta elektrotechnicka (FEL)
Katedra/ustav: Katedra fidici techniky

Oponent prace: Ing. Jan Belak

Pracovisté oponenta prace: Katedra fidici techniky (FEL)

Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi
Zadani narocnéjsi
Hodnoceni ndrocnosti zadani zdvérecné prace.

Zadani bakalarské prace hodnotim jako naro¢néjsi prevazné kvili sloZitosti navrhu elektro-mechanického systému zataceni
kol.

Splnéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splfiuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

PredloZena prace spliiuje vSsechny body zadani.

Zvoleny postup feseni vynikajici

Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody reseni.

Student spravné zvolil postup feseni, jenz rozsahle vyuziva ovérené autosoucastky pro zvyseni spolehlivosti systému.
Tvorba matematického modelu i ndsledné vyhodnoceni vysledkd je systematicky zaloZzeno na dostupné literature.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte troveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladd a
dat ziskanych z praxe.

Odborna uroven zavérecné prace odpovida pozadavkim bakalarského studia. Student vyuZziva své odborné znalosti a
soucasné bohaté Cerpa z dostupné literatury.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace A - vyborné

Posudte sprdvnost pouZivani formdlnich zdpist obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strénku.
Formalni stranka prace je na dobré Urovni. V préci se vyskytuje jen par stylistickych chyb: napftiklad v rovnici 5.3 jsou
nevhodné vyjadieny jednotky a rovnice 3.6 a 3.7 by nemély koncit ¢arkou.

Vybér zdroja, korektnost citaci A - vyborné

Vyjdadrete se k aktivité studenta pri ziskavani a vyuZivdni studijnich materidli k feseni zavérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné
odliseny od vlastnich vysledki a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace upiné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Student prokazal schopnost pracovat s literaturou a spravné odlisit vlastni vysledky od prevzatych. Citace maji jednotné
formatovani.

Dal$i komentafe a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledk( zdvérecné prdce, napt. k trovni teoretickych vysledkd, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupim, experimentdlini zrucnosti apod.
VloZte komentar (nepovinné hodnoceni).
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1Il. CELKOVE HODNOCENIi, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shriite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pripadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pfi obhajobé zdvérecné prdce pred komisi.

PfedloZena prace predstavuje zajimavé feseni problému steer-by-wire. V ramci své prace student detailné
vysvétlil koncept steer-by-wire za pomoci literatury. Déle predstavil vlastni koncept zataceciho mechanismu, a to
véetné matematického modelu a fidiciho systému. Velmi kladné hodnotim propracované vyhodnoceni vysledk(
pomoci simulaci standartnich manévr( vozidla.

PtedloZenou zdvérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.

Otazky k obhajobé:

1) Nagrafu 6.1 je vidét pomérné pomalad odezva fidiciho systému na prudkou zménu reference. Toto
chovani by mohlo zpdsobovat problémy v krizovych situacich. €im je tak vyrazné zpozdéni zplsobeno
a je mozné ho zmensit Upravou fidiciho zakonu?

2) Zjakého divodu ve grafu 6.3 dosahuje konvencéni fizeni vyrazné vyssich smykovych uhld? Idedlné
vysvétlete pomoci grafu GhlG natoceni jednotlivych kol.

3) Prace je Castecné motivovana vyhodami nezavislého fizeni predni i zadni napravy vozidla. V textu je u
prikladl 6.3.1 a 6.3.2 zminéno zvyseni stability a ovladatelnosti vozidla. Je mozné pomoci zminénych
priklad( ukazat benefit nezavislého fizeni obou naprav vozidla? Jakého zlepseni je dosazeno
v porovnani s tradi¢ni napravou?

Datum: 10.6.2023 Podpis:
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