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Il. HODNOCENi JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narotnéjsi

Hodnoceni ndroénosti zaddni zavéreéné prace.

Cilem préce bylo implementovat tfi algoritmy pro sledovani trajektorie a ddle navrhnout a implementovat dva zpGsoby pro
vyhybani se piekazkam na sledované trajektorii. Pro ovéfeni fe$eni byla vyuZita platforma modelu autonomniho auta F1/10,
kvali které se muset student potykat s vlivy redlného svéta (napf. nepfesnost senzord, omezeny vypocetni vykon platformy). Z
tohoto divodu hodnotim praci jako naro¢né&jsi.

Spinéni zadani spinéno s mensimi vyhradami
Posudte, zda pfedlozend zdvéreénd prdce splfiuje zaddni, V komentdFi pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela

v

spinény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a

wrwe

pfipadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Student zadéni spinil ve viech bodech. Drobnou vytku si ale zaslouZi chybéjici dokumentace vytvofenych balikd.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace B - velmi dobie

Posudte, zda byl student béhem Feseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své feseni pribéiné konzultoval a zda
byl na konzultace dostatecné pfipraven. Posudte schopnost studenta samostatné tviirci préce.

Student pracoval samostatné&, konzultoval v rdmci aktudini potfeby. Kamenem urazu byl oviem konec semestru, kde student
dohanél samotné psani prace, coi se odrazilo i na kvalité textu; nékteré ¢4sti jsem si mohl precist az v odevzdané verzi.

Student je schopen samostatné tvirdi prace.

Odborna aroven B - velmi dobie
Posudte uroveri odbornosti zGvéreéné préace, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a dat
ziskanych z praxe.

Student ve své praci popsal existujici metody pro sledovéni trajektorie a seznamil Etendf'e s moZnymi pfistupy pro vyhybéni se
piekdzkam. Vybrané algoritmy naimplementoval a jejich funkci experimentainé ovéfil na platformé F1/10. Svym postupem a
vybranymi metodami prokdzal nejen znalosti nabyté b&hem svého studia, ale i schopnost spolupracovat na rozséhlejsim
projektu (F1/10).

Student ve své praci popisuje jednotlivé metody struéné, aviak nékdy trochu chaoticky. Na druhou stranu, na pomysiném
vrcholu préce, v kapitole o implementaci, student zcela spravné identifikuje problémy spojené s reédlnym modelem auta a
navrhuje jejich fedeni. Z toho je otividné, Ze se student do problematiky spravné zahloubil a pouZivané pfistupy sprdvné
pochopil. Kapitola vénovand experimentdm by, dle mého ndzoru, mohla obsahovat i opakovéni jednotlivych experimenti,
protoZe v aktudlnim zn&ni miiZe nechat &tenafe na pochybdach, zda nejsou vysledky jen ndhodné. Pfeci jenom, jedna z vyhod
pouzivani modelu autonomniho auta je snaz$i provadéni experimenti. Kromé toho, experimenttim A a B chybi ,stopy*
prujezdd algoritm.

Formalni a jazykova tiroveii, rozsah prace D - uspokojivé
Price obsahuje men3i mnoZstvi typografickych chyb (mald/velkd pismena, nadbytecné tecky), Q_nékter\'(ch pfipadech
obsahuje slova nadbyteéna, jinde zase chybi. V jinych pfipadech na sebe véty nenavazuji. Chybi mi vyuZiti stylovani textu pro

1/2



CVuT POSUDEK VEDOUCIHO
ZAVERECNE PRACE

CESKE VYSOKE
UCENI TECHNICKE
V PRAZE

oznaceni ndzvl, protoie neni vidy jasné, co je jeSté nazev metody. Vytknu jesté urditou nekonzistenci zapisu, napf. jednotky
jsou v textu psany jak ,m/s“ tak ,m-s% tak i ,ms™“,

Pochopitelnosti textu trochu ubira i fakt, ze nékteré terminy (napft. step distance) jsou vysvétleny aZ o par kapitol pozdéji. Na
druhou stranu jsou tu i nevysvétlené pojmy, napt. neni vysvétlena funkce rewire(), neni vysvétleno co je mysleno pod
pojmem ,fixed orientation”, neni uveden limit zataCeni auta (ale mluvi se o ném).

Jinak je prace psana vcelku srozumitelné.

Vybér zdroji, korektnost citaci C - dobfe

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskdvdni a vyuZivani studijnich materidld k FeSeni zavérecné prdce. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovéfte, zda jsou vSechny prevzaté prvky Fadné odliseny od
viastnich vysledkd a uvah, zda nedoslo k poruseni citaéni etiky a zda jsou bibliografické citace upiné a v souladu s citaénimi
 zvyklostmi a normami.

Student si studijni materidly hledal aktivné a samostatné. Vybrana literatura je sloZzena z ¢lankd, s vyuZitim internetovych
zdroja a jinych zavéreénych praci. Bibliografické citace nejsou vidy tipIné, napf. u online zdroji nékdy chybi odkaz, u ostatnich
pak udaje potfebné k dohledani ¢lanku. V nékolika malo pfipadech neni jasné, zda student vychazi z viastni znalosti, ¢i dané
vyjadfeni prevzal; napf ,Disadvantage of this algorithm is that it needs a high resolution reference path, unlike the Pure
Pursuit.” na strané 11.

lll. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zavérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.

Student ve své praci uspésné implementoval algoritmy pro sledovani trajektorie a sprdvné navrhl a implementoval
pFistupy pro vyhybdni se prekazkam na sledované trajektorii. V§echny soucasti experimentalné ovéfil na platformé
modelu autonomniho auta, ¢imz se musel potykat s nékterymi nepfiznivymi viastnostmi platformy (napft.

nepresnost senzor(). | pfes drobné nedostatky jsem s vysledky prace spokojen a véfim, Ze implementované
soucdasti budou pouZity v budoucich projektech na platformé F1/10.

PfedloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném C - dobfe.

Datum: 31. kvétna 2021 Podpis:
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I. IDENTIFIKACNI UDAJE

N&zev prace: E;—);fgce a pfedchéazeni kolizim pfi sledovani trajektorie pro model autonomniho auta
Jméno autora: Tomas Nagy

Typ prace: bakalaiska

Fakulta/ustav: Fakulta elektrotechnicka (FEL)

Katedra/dstav: Katedra Fidici techniky
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Il. HODNOCEN{ JEDNOTLIVYCH KRITERI|

Zadani naro&néjsi

wews

z oblasti autonomniho fizeni vozidla, osvoijit si kinematiku a dynamiku pouZivané platformy, implementovat
analyzované algoritmy a nakonec provést nékolik experiment( pro ovéfeni vysledka.

Spinéni zadani spinéno

Posudte, zda predloZend zdvéreénad prdce spliiuje zaddni. V komentdfi piipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
spinény, nebo zda je prdce oproti zaddnf rozsifena. Nebylo-li zadéni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pfipadné i pFiciny jednotlivych nedostatkd.

Student splnil zadani prace ve viech bodech.

Zvoleny postup fesSeni spravny

Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody feseni.

Student pfi praci postupoval systematlcky a prokazal inZenyrské schopnosti pn Fedeni nékterych dileich
problému. Specialné ocefiuji postupy Feseni problém navrZené pfi implementaci algoritm pro ,obstacle

avoidance”, které se vyskytli z diivod(i Sumu v senzorickych datech a specifickych typl prekazek na trati.

Odborné droveni B - velmi dobie

Posudte troveri odbornosti zavéreéné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkiadi a
dat ziskanych z praxe.

Odborna urover préace je velmi dobra, student prokazal znalosti z nékolika naro¢nych oblasti a vyuzn pfi praC|
nékolik ,state of the art” pfistupl. Nedostatkem préce je oviem Spatny dliraz na validaci. Student pomérné
asto v praci udava tvrzeni, kterd nejsou odiivodnéna, vysvétlena nebo podloZena experimentem.

Formalni a jazykova tiroveli, rozsah price C - dobfie

Posudte sprdvnost pouZivani formdinich 2dpisd obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdnku.

Formalni stranku povaZuji za nejslab$i aspekt prace. Ocefiuji, Ze se student rozhodl vypracovat praci

v anglickém jazyce, nicméné né&které formulace a vyrazy jsou voleny nevhodné, coz ma vliv na celkovy dojem a
odbornost prace. Autor nékdy také neklade duraz na objasnéni motivace feSenych problémd, €imz se text

v nékterych tastech stava $patné strukturovany a obtizné Citelny.
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Vybér zdrojii, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskévaéni a vyuZivani studijnich materidld k Feseni zdvéreéné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou viechny pfevzaté prvky radné
odlifeny od viastnich vysledki a tivah, zda nedoslo k poruseni citaéni etiky a zda jsou bibliografické citace tipIné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Student &erpal ze Siroké $kély zdrojl, které vhodné vybral. Z préce je jasné, Ze findlnimu Feenf pfedchazela
velmi dobra pfiprava, jelikoZ pouZité zdroje se velmi dobfe promitaji do navrZenych feseni a finlni
implementace.

lil. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Student prokdzal velmi dobré schopnosti a inZenyrsky pfistup pfi FeSeni komplexnich a zajimavych probléma.
Reseni, které student béhem prdce navrhl, implementoval a v zdvéru potvrdil sadou kvalitnich experimenti je
funkéni a poddvd dobré vysledky. Jako jediny nedostatek prdce bych oznaéil formdini strénku prdce, kterd nékdy
Spatné prezentuje dosaZené vysledky. Text ¢asto neobsahuje motivaci problému, nebo prezentuje data nevhodnou
formou. To étendre miZe odradit v dalsim &teni jinak velmi kvalitni prdce.

K praci mam nasledujici otazky:

1. Jak byla provedena interpolace rychlosti, akcelerace a zvla$té kfivosti pfi interpolaci trajektorie pomoci
bisection metody?

2.V préci je uveden vypocetni ¢as 60ms pro planovani trajektorie pomoci algoritmu RRT*. Vzhledem k tomu,
Ze RRT* je stochasticky algoritmus, jak jste toto €islo uréil a jaky je maximalni limit vypo&etniho €asu pro
to, aby vozidlo bezpe€né manévr zvladlo?

PfedloZenou zavéreénou praci hodnotim klasifikaénim stupném B - velmi dobfe.

Datum: 31.5.2021 Podpis:
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