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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocnéjsi

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zévérecné prdce. ] _

Prace se tyka dvou oblasti. Prvni z nich je synchronizované Fizeni pohybu viceosého systému, druhou potom rozpoznavani
obrazu a vytvofeni vizudlni zpétné vazby od polohy objektu do systému fizeni pohybu. Samo o sobé sezndmeni se

s programovanim systému fizeni polohy vyZaduje znagné Gsili, které musi byt o to véti, pokud ne ke viem funkcim je
dostupna nebo snadno dosaZitelna dokumentace. Rozpoznavani obrazu bylo do znaéné miry usnadnéno pfipravenymi
funkcemi, které software ke kamefe obsahuje, nicméné priprava scény, integrace kamery k systému Fizeni pohybu a fegeni
chyb souvisejicich s nekompatibilnimi verzemi firmware, integra¢niho souboru GSDML apod. vyZadovalo opét znacnou
davku invence.

Splnéni zadani spinéno

Posudte, zda predloiend zdvérecnd prdce spliiuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spln€no, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a
pfipadné i pficiny jednotlivjch nedostatka. - 7 .

Zadani bylo spinéno beze zbytku. Navic pan Myslivec zpracoval detailni postupy konfigurace systému fizeni pohybu i
nastaveni a integrace kamery, které jsou uvedeny v pFilohach prace.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem rfeseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své Feseni pribéiné konzultoval a
zda byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tviréi prace.

Pan Myslivec byl velice aktivni a préci na projektu fizeni robotického fotbalu vénoval opravdu hodné ¢asu. Pracoval
samostatné, vzniklé problémy se pokousel Fesit sdm a v p¥ipadé potieby hledal alternativni cesty, které k feseni problému

vedly. Jeho schopnost tviiréi prace je nezpochybnitelna.

Odborna droven B - velmi dobie
Posudte droveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladd a
dat ziskanych z praxe.

Vybér Fidiciho systému pro fizeni pohybu byl sou&dsti zadani prace, jeho instalace, zprovoznéni a naprogramovani pak bylb
JiZ pIné pfedmétem Cinnosti pana Myslivce. Pan Myslivec se rovné; aktivné podilel na vybéru kamery, ktera se vyuiva

k rozpoznavani polohy micku. V textu prace se promitaji znalosti ziskané pfi studiu i znalosti ziskané studiem material( i
praci na projektu robotického fotbalu. Odbornd drove préce je velmi dobra.

Formalni a jazykova urovef, rozsah prace A - vyborné

Posudte spravnost pouZivdni formdinich zdpisi obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdnku.

Po jazykové i grafické strance je prace zpracovana velmi p&kné. Rozsah odevzdané prace je odpovidéjl’ci, navic précé
obsahuje pfilohy s detailnimi postupy pro konfiguraci a programovani fidiciho systému i kamery.
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Vybér zdrojh, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskdvini a vyuZivani studijnich materidli k Feieni zdvéreéné prdce. Charakterizujte
vybér pramenu. Posudte, zda student vyuZil viechny refevantni zdroje. Ovéfte, zda Jjsou viechny prevzaté prvky Fidné
odliseny od viastnich vysledkd a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliogrofické citace Gpiné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami. _ -

Reference a citace jsou v textu spravné pouZzity. Vybrané zdroje reflektuji pouZité téma. Jedna se predeviim o firemni
literaturu, co? je pro tento typ price odpovidajici,

Dal3i komentafe a hodnoceni

Vyjadrete se k drovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvéreéné prdce, napf. k urovni teoretickych vysledkii, nebo k drovni a
funkénosti technického nebo programového vytvofeného fesent, publikacnim vystupdm, experimentdini zruénosti apod.
Velice ocefiuji samostatnost pfi fe$eni problémd se zprovoznénim systému a s integraci jeho ¢asti navzéjé‘ﬁ;.' Rovné? velmi
ocefiuji nasazeni, s jakym se pan Myslivec v tomto semestru fegeni projektu vénoval.

1ll. CELKOVE HODNOCEN{ A NAVRH KLASIFIKACE
Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni,

Jedna s o ucelenou préci, diky niZ je v laboratofi model robotického fotbalu se dvéma pohybovymi osami, ktery

umozZniuje dalsim studentlim na tento projekt navazat pfi roziiteni o dalsi pohybové osy nebo pfi feseni strategie
hry. Velice pozitivné hodnotim samostatny a aktivni p¥istup, ktery pan Myslivec Fedeni projektu v&noval.

PfedloZenou zavére¢nou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.

Datum: 26.5.2015 Podpis:

2/2



'Posudek oponenta DP

Nazev prace: Robticky stolni fotbal

Autor: Bc. Vojtéch Myslivec

Oponent: Ing. Jaroslav Pecka zaméstnavatel: CTDC- Siemens, s.r.o.
Posudek:

Student v praci popisuje fizeni jedné osy stolniho fotbalu pomoci dvou motory pfipojenych
k- ménicim Sinamics. Tyto ménice jsou propojeny s pramyslovym fidicim systémem Simotion
pomoci primyslové komunikaéni zbérnice Profinet. K Fidicimu systému je taktéZ pomoci
sbérnice Profinet pfipojena inteligentni prumyslova kamera, pomoci které student ziskava
polohu micku na hracim stole. Téma prace povazuiji za zajimavé a komplexni. Obsahuje témata
z cele fady odvétvi primyslové automatizace a komunikace.

Student nejprve analyzoval mechanické piipojeni motord k vlastnimu hracimu stolu.
Nakonfiguroval pfipojené motory v prostiedi SCOUT a Uspésdné se vyporadal s konfiguraci
isochronniho primyslového komunika&niho protokolu Profinet s aplikaénim profilem Profidrive.
Dale se student seznamil s primyslovim fidicim systémem pro fizeni pohybu Simotion. V ném
se student vypofadal se vzajemnou synchronizaci os obou motori a vyfesil zavislost
translacniho a rotaéniho pohybu jedné osy stolniho fotbalu.

Nad hracf plochu student umistil inteligentni pramyslovou kameru. Tuto kameru nakonfiguroval
pomoci dodaneho softwaru pro detekci polohy mige na hracim stole. Student se snazil
o co nejspolehlivgjsi detekci polohy v minimainim mozném Case a piijatelné presnosti. Student
proto realizoval rezim sledovani mice, kdy odhaduje jeho pristi polohu a dynamicky zmensuje
oblast vyhledavani. Takto se student dostal na &as odezvy kamery do fidiciho pocitade 25 ms
s pfesnosti na 2 mm. Student jeté vyzkousel jiny druh kamery, se kterym dosahl kratiho dasu
odezvy, ale zase nizsi pfesnosti. S pfihlédnutim k faktu, e je pouzita kamera, ktera neni
primamé uréena pro sledovani rychiych dé&j a cely vypoéet probiha uvnitf inteligentni kamery,
kterou student programoval pomoci pfilozeneho software, ve kterém neméa moznost piimého
programovani vyhledavaciho algoritmu, pouze jeho skladani z pfipravenych funkei, povazuiji
dosazené parametry za opravdu maximalni mozné v dané konfiguraci. Kamera po vyhodnoceni
obrazu posila po zbérnici Profinet polohu Fidicimu systému Simotion. S pomoci této polohy
student implementoval jednoduché algoritmy pro odrazeni soupefovi stfely apro utok na

soupefovu branu.
Na zavér student celé fe$eni shledava funkénim. Formuluje nedostatky systému a navrhuje

mozZna opatfeni pro jejich odstranéni. Navrhuje mechanické Upravy pro pfipojeni dalsich os
stolniho fotbalu. Pro zlepSeni detekce polohy mige navrhuje bud' pfesunuti kamery pod hraci



desku stolu, nebo pfidani dalsi kamery tak, aby nedochéazelo k zakryt i mige hraci osou a mig byl
na hraci ploSe nalezen vZdy.

Po formaini strance student spinil viechny body zadani. Prace je do bfe strukturovana. Student
velmi jasné a srozumitelné zdokumentoval celou konfiguraci systému. Pfiklada podrobné
navody pro konfiguraci ménicl, komunikce, inteligentni kamery a schémata celého fidiciho
systému. Na jeho praci budou navazovat dalsi studenti, ktefi budou pracovat na fizeni viech
CtyF os stolniho fotbalu tak, aby mohl hrat &lovék proti pocita€i pinohodnotny zapas. Proto
povaZuji za dllezité, ze student kvalitn& zdokumentoval svou préci na kterou je mozné dobfe

navazat.

Z téchto davodi hodnotim diplomovou praci znamkou: A — »vyborné*

V praze 20.5.2015 Ing. Jaroslav Pecka



