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Automatizovany system pro mereni blizkého
elektromagnetického pole

o Cilem prace bylo zjednodusit,
zrychlit a zpfesnit méreni v
laboratori spolecCnosti RETIA.

e Uzivatel zada mnozinu bodu v
prostoru pro automaticke
meéreni.

* Navrzeno zafizeni pro
polohovani anteny ve 2D

 Navrzena a vyrobena ridici
jednotka pro krokove motory

e Qvladani pres LAN




Automatizovany system pro mereni blizkého
elektromagnetického pole

Obsluzna aplikace pro PC

Ovlada polohovani antény
Sbira data z osciloskopu a uklada je na disk
Zobrazuje prehlednou vizualizaci
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Automatizovany system pro mereni blizkého
elektromagnetického pole

Vysledky zkusebniho méreni

 Radarovy sken metodou SAR

 Nasnimano 100 kroku po 1cm v
primce

 QOdraz od kovove ty¢e g50mm ve
vzdalenosti 60cm

Filtrovano konvoluci
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Automatizovany systém pro mereni
blizkého elektromagnetického pole ~

Autor: bc. Jan Dvoracek

Vedouci: ing. Jan Fischer CSc.

Cilem prace bylo zjednodusit, zrychlit a zpresnit
meéreni v laboratofri spoleCnosti RETIA.

UZivatel zadd mnozinu bodU v prostoru pro
automatické méreni.

Pouziti systému je testovani antén a radarové
skenovani prostredi.

V ramci prace bylo navrzeno zafizeni pro
presné polohovani antén v 2D a jeho
ridici jednotka.

ePolohovani antény s presnosti 0.1mm
eOvladani pres Ethernet pomoci SCPI prikaz(
eRozsah pohybu 1950mm v obou osach

Aplikace pro PC vytvorena

kovladani posuvniku a sbéru dat.
eZadavani automatické mérici sekvence
eQOvladani polohovaciho zarizeni (LAN)
ePrenos dat z osciloskopu (LAN)

ePfehledna vizualizace (log. méfitko barvy)
eUkladani dat ve formatu Verbose

¢Signal znacici ukonceni méreni

Vysledky praktickych zkousek
Automatizovaného systému bylo pouzito jako GPR radaru se syntetickou aperturou
(SAR). Dvojice antén skenovala prostiedi pomoci UWB pulzu. M&tfeno 100 bodl po 1 cm.
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